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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i858 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
Namens " iB5 " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technolo-
gie unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de 'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,
reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" e

N

l'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " i&

B ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

[ La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que
significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpallEéHHOe Ha3BaHWe KuTaiickoii komnaHnuu Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee gouepHux npeanpusTuii. Dreame siBNsieTcs TpaHcaMTepaLmen
Ha3BaHWs KOMMaHUM Ha KNTaCKOM si3bike « JBBY », B KOTOPOM OTpaXeHO KOPMopaT1BHOE BUAEHWE KOMNAHKK B chepe HayKn 1 TEXHONOTUI —
HenpepbIBHbIN MOUCK, NCCIE[0BAHNS U CTPEMIIEHNE K YCTEXY.

Pl Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spétek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy " iBB " co oznacza dazenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

"11'0N DWN 2'OX DY DDIANN p'NvN 1Nt .Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries N''0N NM2NN YW XIpnn NW 1'n Dreame
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com H"‘l””"m“"m””llm“
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLS6A-EU-A01

Made in China
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DreameBot D10s G

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Contents Safety Information

User Manual . . . o 1 To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.
Benutzerhandbuch e 4 e 4 22
Manuel d'utilisation .........- S ‘ S ‘ aa Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons
with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
Manuale utente o o o 6 without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to
avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children
Manual de usuario e s . 86 without supervision_
- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe
NHCTPYKUMSA MO IKCINYATALMN oo s s S 107 distance from the robot while it is operating.
-If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
Instrukcja obstugi 129 contact after-sales service.
-This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors,
WNNWNYD YT o S ‘ s 150 on non-floor surfaces_, or in a commercial or industrial setting. . .
-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
plasciadl Judo T — T — T — - 170 barrier.

-Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
bumper as a handle for the robot.

-Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° Cor on a
floor with liquids or sticky substances.

-Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging
them while cleaning.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into
and damaging them.



gm Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robots.

-To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor,

and remove cables or power cords on the cleaning path before operating the
appliance.

-Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it

is stationary or moving.

-Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up

flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

-Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects

such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

-Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before

cleaning or performing maintenance.

-Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock.

Washable parts must be dried completely before installing and using them.

-Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original

packaging if possible.

-Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users

are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

-Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with RCS0

supply unit.

-Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on

your own.

Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

-Do not place the charging dock near a heat source.
-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.
-Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded

at an appropriate recycling facility.

-If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off

and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to
avoid over-discharging the battery.

-This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or

after-sales service.

-The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class 1

laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS6A is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is
available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




Product Overview

Accessories
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Charging Dock Cleaning Tool Power Cord
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Water Tank Mop Pad Side Brush
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Product Overview

Robot

|

Spot Cleaning Button
- Press briefly to start spot cleaning

Power/Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

Dock Button
- Press to send robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid white: Cleaning or cleanup is completed
- Blinking Orange: Error

- Solid blue: Camera monitoring enabled




SN Product Overview Product Overview

Robot Cliff Sensors Dust Bin Mopping Module
— o ResetButton —————— o Universal Wheel
* Press and hold for 3 seconds
to restore the robot to factory
i
settings i oot ° Water Inlet
o
Cover Side Brush o arging tontacts Bin Clip
o Water Tank
= Bin Cover
\ A . u! Q
S Wi-Fi Indicator H .
o Filter o Water Tank Release Clip
\\ H _
D
M o Cleaning Tool Main Wheels o ([}r {D o Main Brush o Mop Pad
© Air Outlet/Speaker S s o Brush Guard Clips o Attaching Area

Charging Dock
Robot Sensors

L o Signaling Area

— Power Port

o Laser Distance Sensor (LDS) o Charging Contacts

Bumper

o Al Visual Sensor




Preparing Your Home

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to
improve the efficiency of the robot.
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Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in
its proper place to leave more space.

Note:

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs
and sofa to ensure the secure and smooth operations of the robot.

With the Al visual sensor, the robot can better recognize and
avoid obstacles such as power cords, shoes, and socks, to get the
most out of the Al visual sensor, make sure that all areas to be
cleaned are well-lit.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Before Use

1. Remove the protective strips

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Set up the charging dock

Peel off the double-sided tape at the bottom of the charging dock,
then place the dock on the level ground against the wall and
connect it to a power outlet.

Note:

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both sides of the
charging dock clear of objects.

- To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the robot and
charging dock are within Wi-Fi range.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other objects
might block the signal, as this may hinder the robot from returning to the charging dock.

- Use of the double-sided tape depends on your need.

- Please clean the floor area where the charging dock will be placed with a dry rag.

- If necessary, remove the double-sided tape slowly to reduce adhesive residue.

4. Place the robot onto the charging dock to charge

O Battery Level Indicator

« White: Battery level is more than 15%
« Orange: Battery level is less than 15%
Note:

- Fully charging is recommended before first-time use.

- Do not install the mopping module while charging. Be extra careful with the wet mop
as it can damage the floor.
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Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome app, which can be used to control your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the
app store to download and install the app based on your needs.

(=
[ A
uUnder the
Cover L
—

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap " ® " in the upper right, and
then scan the QR code above again to add "DreameBot D10s Pro".
Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

10:27 il 56 - 10:27 FET
My Devices Q2@ < Add Device =

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different from the
statements in this manual. Please follow the instructions based on the current app
version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons {3 and £ until you
hear a voice say, “Waiting for the network configuration.” Once the
Wi-Fi indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully
reset.

o Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-On: Connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and add the
device again.

How to Use

1. Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the
instructions on the app to quickly create a map, and the robot
will start mapping without cleaning. The mapping process will be
completed when the robot returns to the charging dock, and the
map will be saved automatically.

2. Turn On/Of

Press and hold the & button for 3 seconds to turn on the robot.
The power indicator should be illuminated. Place the robot onto
the charging dock, the robot should turn on automatically and
begin charging. To turn off the robot, move the robot away from
the dock and press and hold the () button for 3 seconds.

3. Start Cleaning

Press the button O briefly to start cleaning after the robot is
turned on. The robot will accurately map out a route, methodically
clean along the edges and walls, then finish by cleaning each
room in an S-shaped pattern to ensure a thorough job.
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Note: Before a cleaning task, make sure the robot starts from the charging dock. Do not
move the charging dock while the robot is cleaning.

4. Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it. If the
robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters
sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press any
button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.
- When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the current
cleaning task.

5. Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot
will be prevented from resuming cleaning and the power indicator
goes out. The DND mode is disabled by default at the factory.

You can use the app to enable the DND mode or modify the DND
period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

6. Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the {3 button to enable
the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting
point once the spot cleaning is completed.




How to Use

7. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Dreamehome app. The robot
will automatically start cleaning at the designated time and then
return to the charging dock to recharge when the cleaning is done.

8. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions.
The version of the app might have been updated; please follow
the instructions based on the current app version.

9. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three
times before the first mopping session to achieve a better cleaning
effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Install the
mop pad as shown in the diagram.
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2) Fill the tank with water.

Note:

- Do not use detergent or disinfectant.
- Do not fill with hot water, which may cause distortion of the water tank.

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then
slide it into the back of the robot until it clicks into place. Press the
button (U or use the Dreamehome app to start cleaning.

Note:

- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
- Use the app to adjust the water flow as required.

Routine Maintenance

Parts
To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the
following table for routine maintenance.

Maintenance

Part Frequency Replacement Period
Mop pad After each use Every 3 to 6 months
Main brush Every 6 to 12 months

Dust bin filter Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Side brush

Charging dock's
signaling area

Charging contacts

Universal wheel

Once every month /
Laser Distance
Sensor (LDS)

Al visual sensor

Cliff sensors

Water tank
Clean it as needed /

Dust bin

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception
occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

Clean the Dust Bin and Filter

1. Open the robot cover and press the bin clip to remove the dust bin.

13



Routine Maintenance

3. Remove the filter and tap its basket gently. Clean the Mopping Module

1. Slide the two release clips on the side of water tank to remove
the mopping module, and then pull the mop pad off the mopping
module.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to prevent
damage.

4. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

2. Pour out the water in the tank. Clean with water only and leave
to air dry before re-installing.

Note:

- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust bin and filter only when they are completely dry. Note: D . the tank to th directt
ote: Do not expose the tank to the sun directly.
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Routine Maintenance

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before
re-installing.

. 2
2

24hrs) s
S .
b

X 1\

A

Note:

- Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure dirty
water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

4. If slow water flow occurs, or the outflow is not well-distributed,
please clean the air hole in the cover of the water tank.

Clean the Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard
and lift the brush out of the robot.

2. Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the
included cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively. Otherwise,
the brush may be damaged.

15



Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock.
Please use dry rags for cleaning.

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove Clean the LDS Laser Clean the Al Visual Sensor
any hair tangled in the brush. Sensor

Clean the Main Wheel / Universal Wheel

Clean the Cliff Sensor

Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the universal
wheel.

16

Routine Maintenance

Clean the Charging Contacts

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and
hold down the button & for 10 seconds to forcefully turn it off.
Then press and hold the button O for 3 seconds to turn the robot
on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery
pack. Please ensure that it remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot should be recharged at
least once every three months.

17
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FAQ

FAQ

Problem

Solution

Robot does not turn on

Battery level is low. Recharge the robot at the charging dock, then try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a
temperature between 32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

Problem

Solution

Robot does not
recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged
in correctly.
Poor contact. Clean the charging contacts of the charging dock and the robot.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if it
is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little
electricity and helps maintain optimal battery performance.

Robot does not return
to charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open
area.
Please clean the dock's signaling area.

No water comes out of the water
tank, or only a little bit comes
out

Confirm that the water tank is filled with water, and clean the mop pad if necessary.
Clean the mop pad if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the air hole on the top of the water tank.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a
strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the
robot and remove any debris.

Robot doesn’t resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb Mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging
dock.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust
behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn’t return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot
is too far from the charging dock, it might not be able to automatically return on its own, in
which case you need to manually place the robot onto the charging dock.

Robot cannot connect
to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version
of the Dreamehome app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is
enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery
left.

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com
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Robot

mm Specifications

Model

RLS6A

Charging Time

Approx. 6 hours

Rated Voltage 144V =

Rated Power 46 W

e 2400-2483.5 MHz
gﬁ?é?#lg)wer <20dBm

Charging Dock

Model RCSO
Rated Input 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
Rated Output 19.8V=1A

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and
the body of the user.

Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are
hazardous to the environment. Before disposing of the battery,
make sure the battery is removed by qualified technicians and
discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is
scrapped;

« the appliance must be disconnected from the supply mains when
removing the battery;

» the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

- Before removing the battery, disconnect the power and run out
the battery as much as possible.

» Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

- Do not expose to high temperature environment to avoid risks of
explosion.

= Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery.
If contact occurs, flush with water and seek medical help.

WEEE Information

Removal Guide

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on
the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to
remove the battery.

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with

collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and

E unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated

recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for
—_— more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

21
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Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemdaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden, lesen
Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren

Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

-Um einen sicheren Betrieb zu gewdahrleisten und Risiken zu vermeiden, darf dieses Produkt

nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrankungen oder von Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines
Elternteils oder Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfiihren.

- Kinder dlrfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und Haustiere

wdahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerdt halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerdat sofort aus und wenden Sie sich

an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung geeignet.

Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uiber dem Bodenniveau befindet

und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fiir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Uber 40 ° C oder

unter 0° C liegen, und auch nicht auf Boden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass

diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboter sie anstdBt und beschadigt.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseins-
chrankungen

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim
Anziehen zu verhindern.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saug6ffnung des Roboters fern.
- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge flr die Blirste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren
Flissigkeiten, atzenden Gasen oder unverdiinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum

Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen Dingen, die
das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt ist,

bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Fliissigkeit zum Sptilen des

Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile missen vollstdndig getrocknet werden, bevor
sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und méglichst in der

Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.
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Sicherheitsinformationen Produktiibersicht
_DE

Akkus und Ladung -Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte Zubehor
ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu
modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Wwarmequelle ab.

- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der Ladestation zu

. =
reinigen. )

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten Recycling- =a)
Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,
schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Kundendienst

Ladestation Reinigungswerkzeug Netzkabel

ausgewechselt werden kénnen. A
A
Wassertank Wischmopp Seitenburste
Lasersicherhei- - Der Lasersensor in diesem Produkt erflllt die Norm IEC 60825-1: 2014 flr Laserprodukte der
tsinformationen Klasse 1. Bitte vermeiden Sie direkten Augenkontakt mit ihm wahrend des Gebrauchs.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS6A mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstdndige Wortlaut der EU-
Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

24 25



Produktiibersicht Produktiibersicht
__DE|

Roboter Roboter Absturz-Sensoren

- L —° Reset-Taste T
o Taste fir die Punktreinigung - Halten Sie 3 Sekunden lang

- Kurz driicken, um die Punktreinigung zu starten gedrickt, um die urspriinglichen
Einstellungen wiederherzustellen

—o Universal-Rad

o Ladekontakte

| ° Ein-/Aus- und Reinigungstaste Abdeckung Seitenbiirste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das ™ S o — = o Hauptbirste
Gerdt ein- oder auszuschalten S WLAN-Anzeiger B(E ——— (| r)“

(CIEED) - Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem A . ki St =
Einschalten des Roboters o Reinigungswerkzeug Hauptradero (& ?

B : o Freigabe
'~ o Luftauslass/Lautsprecher Hauptbirstenabdeckung
O o

° Schaltflache zum Andocken
\,,,/ - Driicken, um den Roboter zur Ladestation zurtickzufahren
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren
Robotersensor
Statusanzeige
- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler
- Blau: Kameralberwachung aktiviert

Laserdistanzsensor

O

StoBfanger

o Al Visueller Sensor
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Produktubersicht

Staubbehdélter

o Freigabe Staubbehdlter

o Staubbehalterabdeckung

o Filter

Ladestation

)} o Signalbereich

+——o Stromanschluss

o Ladekontakte

Wischmodul

° Wasserzufluss
o Wassertank
o Freigabe Wassertankabdeckung

Wischmopp

Befestigungsbereich

Ihr Zuhause vorbereiten

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Ticher, Hausschuhe und Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an
Spielzeug, um die Effizienz der Reinigung zu verbessern. den Kanten von Treppen und Mdbeln, um dem Roboter ein
reibungsloses Arbeiten zu ermdglichen.

004

V <>
Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mit dem visuellen KI-Sensor kann der Roboter Hindernisse wie
Mobel in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. Stromkabel, Schuhe und Socken besser erkennen und vermeiden,

um den visuellen KI-Sensor auszunutzen. Stellen Sie sicher, dass
alle zu reinigenden Bereiche gut beleuchtet sind.

Hinweis:
- Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mégliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.
- Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die enge Stelle einer Flur hin.
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Vor der Verwendung Verbinden mit Dreamehome App

m Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie Ihr Geréat steuern kénnen.
1. Die Schutzstreifen entfernen

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter 3. WLAN zurlcksetzen
Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie Gleichzeitig drlicken und halten Sie die {3 und 1 Taste bis Sie
im App Store nach "Dreamehome" um die App nach lhren eine Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration”.
Bedurfnissen herunterzuladen und zu installieren. Sobald die WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN
erfolgreich zurlickgesetzt.
—\
v 4 >05m WLAN-Anzeiger
Hinweis: >15m - -Langsam blinkend: Wartet auf
- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von mindestens 0,5 i
' 4 Unterd
Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5 Metern eingehalten wird. Agdeerckzgg L - Verblndur)g . .
- Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon verbinden kénnen, b -Schnell blinkend: Verbindung wird
stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die Ladestation im Bereich des WLAN befinden. hergestellt
- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter Sonneneinstrahlung oder in: Verbund
in einem Bereich, in dem andere Objekte den Signalbereich blockieren kénnten, da dies den -Ein: Verbunden
Roboter daran hindern kénnte, zur Ladestation zurlickzukehren. —
- Verwenden Sie doppelseitiges Band nach Ihren Bedurfnissen. . . . .
- Bitte reinigen Sie die Bodenflache, in der die Ladestation platziert wird, mit einem trockenen 2. Fugen Sie das Gerat hinzu
Lappen. - . . .
- Entfernen Sie das doppelseitige Klebeband bei Bedarf langsam, um Kleberiickstande zu Offnen S|e_das Drea_mEhome/ tippen Sie oben rechts auf "®" und
reduzieren. scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot D10s

Pro" hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die

WLANVerbindung abzuschlieBen. Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter herstellen
kann, setzen Sie das WLAN zurlick und fligen Sie das Gerat erneut hinzu.

4. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen in der Ladestation

A

10:27 FET 10:27 il 5G -
My Devices n g (+) < Add Device =

Hinweis: Installieren Sie die Seitenbiirste, bis sie einrastet.

3. Richten Sie die Ladestation ein

U Akkuladestandsanzeige

Ziehen Sie das doppelseitige Klebeband an der Unterseite der - WeiB: Der Akkustand betragt mehr als 15 %

Ladestation ab, stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an o - (lanoes berAkiustand betiagtweniger als Hinweis:
die Wand und schlieBen Sie sie an eine Steckdose an. Hinweis: ’ - Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz untersttzt.
- Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch. - Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich von den
- Montieren Sie den Moppaufsatz nicht, wahrend das Gerat geladen wird. Gehen Sie Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die Anweisungen
vorsichtig mit dem nassen Mop um, da die Feuchtigkeit den Boden beschddigen kann. basierend auf der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

1. Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben,
folgen Sie den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte
zu erstellen, wobei der Roboter die Kartierung ohne Reinigung
startet. Der Katierung-Prozess wird abgeschlossen, wenn

der Roboter zur Ladestation zurtickkehrt, und die Karte wird
automatisch gespeichert.

2. Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen
Sie den Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich dann
automatisch einschalten und mit dem Laden beginnen. Um den
Roboter auszuschalten, entfernen Sie den Roboter vom Dock und
halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt.

3. Mit der Reinigung beginnen

Dricken Sie die Taste () kurz, um die Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters zu starten. Dann wird der Roboter eine
Route genau planen, methodisch entlang der Kanten und Wande
reinigen und schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen Muster
grindlich reinigen.

'

'

T

'

'

'

'

'

'

'

'
PRI . = === T

'
Hinweis: Stellen Sie vor einer Reinigungéaufgabe sicher, dass der Roboter
von der Ladestation startet. Bewegen Sie die Ladestation nicht wahrend des
Reinigungsvorgangs.

4. Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
zu pausieren. Wenn der Roboter langer als 10 Minuten pausiert
wird, wechselt er automatisch in den Schlafmodus. Alle Anzeigen
am Roboter werden ausgeschaltet. Driicken Sie eine beliebige
Taste am Roboter oder verwenden Sie die App, um den Roboter
aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich automatisch
aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle Reinigungsaufgabe
beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

5. Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt
ist, fihrt der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch

und die Betriebsanzeige erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig
standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen die App verwenden, um
den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-Zeitraum zu andern.
Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums punktlich
durchgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode
aufgehort hat.

6. Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste (3, um
den Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt
der Roboter einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um

ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt zurlick, sobald die
Reinigung bestimmter Bereiche abgeschlossen ist.

Gebrauchsanleitung

7. Geplantes Reinigen

Sie kénnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Dreamehome

App planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten automatisch
mit der Reinigung anfangen und nach ausgefihrter Reinigung
wieder zur Ladung an die Ladestation zurlickkehren.

8. Weitere APP-Funktionen

Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um
weitere Funktionen zu nutzen. Die App-Version kénnte aktualisiert
worden sein. Bitte folgen Sie den Anweisungen entsprechend der
aktuellen App-Version.

9. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen,
alle Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu
saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Uberschissiges
Wasser aus. Installieren Sie den Wischmopp wie im Diagramm
gezeigt.

2) Fullen Sie den Tank mit Wasser.

Hinweis:
- Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

- Flllen Sie nicht mit heiBem Wasser, das Verzerrung des Wassertanks verursachen
kann.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus,
und schieben Sie es dann in die Rickseite des Roboters, bis es
einrastet. Driicken Sie die Taste () oder verwenden Sie die App
Dreamehome, um mit der Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.
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RegelmafBige Wartung

Teile
Es wird empfohlen, sich fur die routinemdaBige Wartung auf die folgende
Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

. e Haufigkeit des
Teil Haufigkeit der Wartung Austausches
. . Alle 3 bis 6
Wischer Nach jedem Gebrauch Monate
. Alle 6 bis 12
Hauptburste Monate
Staubbehalterfilter Einmal alle 2 Wochen :
Alle 3 bis 6

. . Monate
Seitenbirste
Der
Signalisierungsbereich
der Ladestation
Ladekontakte
Universal-Rad Einmal im Monat /
Laserdistanzsensor
Al Visueller Sensor
Absturz-Sensoren
Wassertank

Nach Bedarf reinigen /

Staubbehalter

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hdngt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn

aufgrund besonderer Umstdnde eine Stérung auftritt, sollten die Teile ausgetauscht werden.

RegelmafBige Wartung

3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf
seinen Korb.

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Schieben Sie die beiden Freigabeklammern an der Seite des
Wassertanks, um den Moppaufsatz zu entfernen, und ziehen Sie
dann den Wischmopp vom Moppaufsatz ab.

Staubbehdlter und Filter reinigen

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehalterklipp, um den Staubbehdlter zu entfernen.

po®
050

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blrste, einem Finger oder scharfen
Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser und
trocknen Sie sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

2. Offnen Sie die Behélterabdeckung und leeren Sie den Behéalter

wie in der Abbildung gezeigt. 2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen

Sie ihn an der Luft trocknen.

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus. Verwenden
Sie keine Reinigungsmittel.

- Verwenden Sie den Staubbehélter und den Filter nur, wenn sie vollstandig trocken
sind.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.
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RegelmdaBige Wartung

3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor
Reinstallieren an der Luft trocknen lassen.

w2
0

- 2
| B e B
B S A
P e

I

Hinweis:

- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus und
stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass zurlckflieBt,
um eine Verstopfung zu vermeiden.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das
Wasservolumen nicht gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in
der Abdeckung des Wassertanks.

Blirste reinigen

1. Drlicken Sie den Blirstenschutzclip nach innen, um den
Blrstenschutz zu entfernen und die Biirste aus dem Roboter zu
heben.

2. Ziehen Sie den Burstendeckel wie im Diagramm gezeigt heraus.

Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in
der Burste verwickelten Haare zu entfernen.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Birste verhedderten Haare nicht GbermaBig heraus.
Andernfalls kann die Hauptburste beschadigt werden.

RegelmaBige Wartung

Seitenblirste reinigen
Ziehen Sie die Seitenbirste heraus und entfernen Sie mit dem

mitgelieferten Reinigungswerkzeug alle in der Birste verwickelten

Haare.

Das Hauptrand und das Universal-Rad reinigen

Hinweis: Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die
Achse und den Reifen des Universalrads zu trennen.
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RegelmdaBige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten. Verwenden Sie keine nassen
Spdlttcher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie den LDS
Lasersensor

Reinigen Sie den Al Visuellen
Sensor

Reinigen Sie die Kontakte der Ladestation

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden kann, halten Sie die
Taste () 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam auszuschalten. Halten Sie dann die
Taste () 3 Sekunden lang gedrtckt, um den Roboter einzuschalten.

Batterie

Der Roboter enthalt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen Sie sicher, dass
dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die optimale Akkuleistung beizubehalten.
Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn
weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.

FAQ

Problem

Lésung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen
0°C und 40°C in Betrieb zu nehmen.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation erhalt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurtick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkdrper kdnnte sich in der Hauptblrste, Seitenblrste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie
den Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterlasst
Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkdrper hat sich in der HauptbUrste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Roboter kann nicht mit dem
WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurlick und laden Sie die neuste Version
der Dreamehome App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der
Dreamehome App geoffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstltzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden
ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des
Benutzernamens und Kennworts sicher.

Der Roboter fiihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen,
wenn der Roboter einen Ladestand von mindestens 15 % hat.
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FAQ Spezifikationen

B Roboter Ladestation
Problem Lésung
Modell RLS6A Modell RCS0
Zi;bdrszzgSftfaﬁgfzif;n?evi:::?rers Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom Nenneinaan 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
bereits aufgeladen ist? und tragt zur Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei. Ladedauer Ca. 6 Stunden gang ’
Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefiillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls Nennausgang 19,8V=1A
Kein Wasser kommt aus dem erforderlich. Nennspannung 14,4V =
Wassertank, oder nur ein kleines Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird. . X . L
bisschen kommt heraus Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist. Bemessungsleistung 46W Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen
Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen. Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nichtim Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Kdrper des Benutzers einhalten.
Der Roboter nimmt die Reinigung nach verhindert eine Fortsetzung der Reinigung.
dem Aufladen nicht wieder auf Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Maximale
Ladestation gestellt wird. Ausgangsleistung <20dBm
Das Versetzen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung
Der Roboter kehrt nicht zur Ladestation neu kartiert. Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er mdglicherweise
zurtick, nachdem er versetzt wurde nicht automatisch von selbst zurtickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf der

Ladestation platzieren.

Fir weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte Uber aftersales@dreame.tech
Webseite: https://global.dreametech.com

41



42

Entsorgung und Entfernung von
Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung
der Batterie sicher, dass die Batterie von qualifizierten Technikern
entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerat entfernt
werden;

» das Gerat muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt
werden;

- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

- Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung
und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.

= Nicht benotigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

= Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen
Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

= Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flussigkeit aus der
Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen,
spulen Sie mit Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Informations DEEE

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten
Werkzeug die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und
entfernen Sie dann die Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der
Leiterplatte ab, um die Batterie zu entfernen.

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen

Gerate an eine daflr vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemadaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und

E nicht mit unsortiertem Haushaltsmill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
|

Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen

Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
Erfassung zuzufihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht
fest verbaut sind, miissen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfligung
stehenden Mdglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate
sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link besteht die Moglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen
anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das Loschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des personnes

présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une expérience ou des
connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un
fonctionnement s(r et d'éviter tout risque. Le nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez- vous que

les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot
aspirateur.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de l'utiliser et

contactez le service aprés-vente.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique.

Ne 'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans un environnement
commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriére de

protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du robot ou

le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a

40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou des substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d'utiliser le robot pour éviter qu’il ne les entraine dedans

pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne les percute

ou ne les endommage.

Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et charge

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de tout objet mobile

et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent sur le trajet de nettoyage
avant d'utiliser 'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice

d’aspiration du robot.

- Conservez 'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
- Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét ou en

mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brilants. N'utilisez pas le robot pour ramasser des

liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets

tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout autre élément susceptible d'obstruer
l'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant d'effectuer

le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et le socle de

charge. Les pieces lavables doivent étre totalement séchées avant de les installer et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez

et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'emploi. Les utilisateurs

sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise utilisation de ce
produit.

- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station de recharge tiers. Veuillez

n'utiliser que l'unité d'alimentation RCSO.
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Batteries et

Informations sur la sécurité

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station de

charge charge.

- Ne placez pas la station de charge prés d’'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou nettoyer les contacts
de charge de la station.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de fagon incorrecte. Les batteries inutiles doivent étre
jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si vous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le
completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le
robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens
qualifiés ou par le service apres-vente.

Informations sur
la sécurité liée

a l'utilisation du
laser

- Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme CEl 60825-1 : 2014 relative aux

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS6A e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di
conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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produits laser de classe 1. Veuillez éviter tout contact direct avec les yeux pendant ['utilisation.

Présentation du produit

Accessoires

—_J
= O

Socle de charge Outil de nettoyage Cable d'alimentation

4

%

Réservoir d'eau Serpilliere Brosse latérale

A

Note: Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour l'aspect réel.
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Présentation du produit Présentation du produit

FR Robot FR
- Robot Capteur de chute -

Bouton de réinitialisation T—o Roue universelle

* Appuyez pendant 3 secondes
pour rétablir les parameétres
d’usine

COUVEI’Cle
5 I=C
Brosse \\ S

latérale

Indicateur de Wi-Fi ' —

o Nettoyage local
- Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local

o Contacts de charge

° Bouton d'alimentation/nettoyage
- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

(CIEED) - Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le
nettoyage apres la mise en marche du robot

|

Outil de nettoyage Roues o {p o Brosse principale

principales

Sortie d'air/haut-parleur o Attaches de sécurité

} °  Bouton d'accueil de la brosse

\,,,/ - Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver la sécurité enfant

Capteurs du robot

Indicateur d'état

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé

- Clignotant orange : erreur

- Bleu : Surveillance de la caméra activée

o Capteur de distance laser

~—— o Pare-chocs

o Capteur visuel IA
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Présentation du produit Préparation de votre maison

Poubelle Module de nettoyage

° Arrivée d'eau
o Attache du bac a poussiére

o Couvercle de poubelle

o Réservoir d'eau

o Filtre

> X

o Serpilliere Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons,
les pantoufles et les jouets pour améliorer ['efficacité du robot.

o Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

[
Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones

suspendues ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité
et le bon fonctionnement du robot.

i,

Avec le capteur visuel Al, le robot peut mieux reconnaitre et éviter
les obstacles tels que les cordons d'alimentation, les chaussures
et les chaussettes. Pour tirer le meilleur parti du capteur visuel Al,
assurez-vous que toutes les zones a nettoyer sont bien éclairées.

o Zone de raccordement

Socle de charge DDD H
o Zone de signalisation

——o Port d'alimentation

o Contacts de charge

Ouvrez la porte de la piece a nettoyer, et rangez les meubles dans
un endroit approprié pour faire plus de place.

Remarque :

- lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance.
- Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.
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Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection

Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place.

3. Installation de la station de charge

Décollez le ruban adhésif double face au bas de la station de
chargement, puis placez la station sur un sol plat contre le mur et
branchez-la a une prise de courant.

Remarque :

- Assurez-vous qu'il y a une distance de 0,5 metre ou plus de chaque c6té de la station de
recharge, et une distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.

- Pour vous assurer que vous pouvez bien vous connecter au robot avec votre téléphone,
assurez-vous que le robot et la station de recharge sont a portée du Wi-Fi.

- Ne placez pas la station de recharge dans un endroit directement exposé aux rayons du
soleil ou d'autres objets pourraient bloquer sa zone de signalisation, car cela pourrait
empécher le robot de retourner a la station de recharge.

- Utilisez du ruban adhésif double face en fonction de vos besoins.

- Veuillez nettoyer la zone du sol ou la station de charge sera placée avec un chiffon sec.

- Sinécessaire, retirez lentement le ruban double face pour réduire les résidus d'adhésif.

4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
recharger

y
Remarque :
- Charger complétement avant la premiére utilisation.

- Lors du chargement, il n'est pas recommandé d'installer le module de nettoyage pour
éviter que la vadrouille mouillée n'endommage le sol.

2
O lIndicateur du niveau de batterie

« Blanc: niveau de batterie au-dessus de 15 %

« Orange : niveau de batterie en dessous de 15 %

Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec |'application Dreamehome, afin de contréler votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome"
dans la boutique d'applications pour télécharger et installer
'application en fonction de vos besoins.

I\
[ A
Sous le L .
couvercle
2
—

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur "@" en haut a
droite, et scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter
"DreameBot D10s Pro" Veuillez suivre les instructions pour
terminer la connexion Wi-Fi.

10:27 il 56 (. 10:27 il 56 .

. o
My Devices Q8O < Add Device =

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles peuvent
étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les instructions en
fonction de la version actuelle de l'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches {J et { enfoncées jusqu’a
ce que vous entendiez le message « En attente de la configuration
réseau ». Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, alors le
Wi-Fi a été réinitialiséavec succes.

~

Indicateur de Wi-Fi

- Clignote lentement : En recherche de
connexion

- Clignote rapidement : connexion en
cours

- Allumé : connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot, réinitialisez
le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.
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Mode d'utilisation

1. Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte, et le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Le processus
de cartographie sera terminé lorsque le robot retournera a la
station de charge, et la carte sera enregistrée automatiquement.

2. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton ) et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour allumer le robot, et le voyant d'alimentation est
allumé en permanence. Placez le robot sur la station de charge, le
robot va s'allumer automatiquement et commencer a se charger.
Pour éteindre le robot, éloignez-le de la station de charge et
appuyez sur le bouton & pendant 3 secondes.

3. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour commencer le
nettoyage apres la mise en marche du robot. Ensuite, le robot
tracera avec précision un itinéraire, nettoiera méthodiquement le
long des bords et des murs, puis finira par nettoyer chaque piéce
en forme de S pour assurer un travail complet.

'

'

T

'

'

'

'

'

'

'

'
PR | - = === | I

'
Remarque : Avant une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot démarre depuis la
station de charge. Ne déplacez pas le socle de charge pendant le nettoyage du robot.
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4. Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le
mettre en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de
10 minutes, il passe automatiquement en mode sommeil. Tous
les indicateurs du robot s'éteignent. Appuyez sur n'importe quel
bouton du robot, ou utilisez 'application pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.
- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur le socle de charge.

5. Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND),

le robot ne peut pas reprendre le nettoyage et le voyant
d'alimentation s'éteint. Le mode DND est désactivé par défaut en
usine. Vous pouvez utiliser l'application pour activer le mode DND
ou modifier la période de DND. La période de mise en veille est de
22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmeées seront effectuées a I'heure pendant la période
de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de la période
de mise en veille.

6. Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton
{3 pour activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le
robot nettoie une zone de forme carrée de 1,5 x 1,5 métre autour
de lui et revient a son point de départ une fois le nettoyage local
terminé.

Mode d'utilisation

7. Nettoyage programmé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage

via l'application Dreamehome. Le robot commencera
automatiquement le nettoyage a l'heure définie, puis il retournera
au socle de charge une fois qu’il aura terminé.

8. Plus de fonctionnalités concernant l'APP

Suivez les instructions sur l'interface de l'APP pour utiliser plus
de fonctions. La version de l'application pourrait avoir été mise
a jour, veuillez suivre les instructions de la version actuelle de
'application.

9. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur
tous les sols avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir
un meilleur effet de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere et essorez de l'eau. Installez le tampon
comme indiqué sur le schéma.

2) Remplissez le réservoir d'eau.

Remarque :

- N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.
- Ne remplissez pas 'appareil avec de l'eau chaude, ce qui pourrait déformer le
réservoir d'eau.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-
le glisser a l'arriere du robot jusqu’a ce que vous entendiez le clic.
Appuyez sur le bouton & ou utilisez l'application Dreamehome
pour commencer le nettoyage.

Remarque :

- Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.
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Maintenance de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le
tableau suivant pour l'entretien courant.

Pieces

Fréquence d'entretien

Fréquence de
remplacement

Serpilliere

Apres chaque utilisation

Tous les 3 a 6 mois

Brosse principale

Filtre du sac a
poussiere

Brosse latérale

Une fois toutes les 2
semaines

Tous les 6 a 12 mois

Tous les 3 a 6 mois

Zones de
signalement de la
station de charge

Contacts de charge

Roue universelle

Poubelle

Une fois par mois /
Capteur de
distance laser
Capteur visuel IA
Capteur de chute
Réservoir d'eau
Nettoyez si nécessaire /

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de ['utilisation que vous faites du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les pieces

doivent étre remplacées.

Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiére et le filtre 3. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a
poussiére pour le retirer.

oo ®
050

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des objets
pointus pour éviter de 'endommager.

4. Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le
schéma.

Remarque :

- Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau claire uniquement. N'utilisez pas de
détergent.

- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.

Nettoyez le module de nettoyage

1. Faites glisser les deux pinces de libération sur le c6té du
réservoir d'eau pour retirer le module de balayage, puis retirez le

tampon du module de balayage.

2. Videz 'eau restante du réservoir d'eau et gardez-le au sec

naturellement.

Remarque :

Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la Nettoyez la brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur
pour retirer la protection de la brosse et soulever la brosse pour la
sortir du robot.

w2
0 2

‘.‘

Remarque :
- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous que l'eau
sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

4. Si vous remarquez que |'eau coule lentement ou que le volume n'est pas

bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir
d'eau. 2. Retirez les couvercles des brosses comme indiqué sur le

schéma. Utilisez ['outil de nettoyage fourni pour retirer les cheveux
emmeélés dans la brosse.

Remarque : Ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmélés dans la brosse.
Sinon, la brosse principale risque d'étre endommageée.
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Maintenance de routine

Nettoyer la brosse latérale

Sortez la brosse latérale et utilisez l'outil de nettoyage inclus pour
enlever les cheveux emmeélés dans la brosse.

Nettoyez la roue principale et la roue universelle

Remarque : Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de
la roue universelle.
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Maintenance de routine FAQ

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la station de chargement intérieure possedent des éléments sensibles. N'utilisez pas de torchon humide pour éviter les

dommages causés par |'eau.
Probléme

Solution

Nettoyez le capteur laser LDS Nettoyez le capteur visuel Al Nettoyez le contact de charge
Le robot ne s‘allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0°C) et 104 °F (40°C).

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n’est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont bien
branchées.
Probléme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au
socle de charge

Ily a trop d’obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit
étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues
principales. Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus

Redémarrage du robot correctement ou n'élimine
Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et maintenez le bouton () pendant 10 pas toute la poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

secondes pour 'éteindre de force. Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour remettre le robot en marche.

Batterie Le robot ne peut pas se
Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez vous assurer qu'il reste bien chargé connecter au Wi-Fi

pendant l'utilisation quotidienne pour garantir une performance optimale de la batterie. Si le robot n'est
pas utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin gu'il ne soit pas endommagé en
raison d'une décharge excessive, le robot doit étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniere version de
l'application Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application
Dreamehome est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi
2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le
mot de passe saisis sont corrects.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose
pas d'au moins 15 % de batterie.
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FAQ

Probléeme

Solution

Spécifications

Est-ce que de l'énergie continue d'étre
consommeée lorsque je laisse le robot
sur le socle de charge tandis qu'il est
déja chargé?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu'il est entierement chargé consomme une trés petite
quantité d'électricité et aide a garantir une performance optimale de la batterie.

ILn'y a pas d'eau qui sort du réservoir
d'eau, ou seulement un peu d'eau

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliére, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Robot Socle de charge
Modéle RLS6A Modele RCSO
Temps de Charge Environ 6 heures Entrée nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Sortie nominale 19,8V=1A
Tension nominale 14,4V=
Puissance nominale 46 W Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit

Le robot ne reprend pas le nettoyage
apres la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le
nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés avoir été placé sur le socle de charge ou chargé
manuellement.

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale

Le robot ne retourne pas au socle de
charge apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut l'obliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si
le robot est trop éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez
alors le placer manuellement sur le socle de charge.

en sortie

<20dBm

étre maintenu a une distance d'au moins 20 cm entre l'antenne et
le corps de l'utilisateur.

c il A DEPOSER A DEPOSER
et appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech
Site Web : https://global.dreametech.com
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Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances
dangereuses pour l'environnement. Avant de mettre la batterie au
rebut, assurez-vous qu'elle est retirée par des techniciens qualifiés
et mise au rebut dans un centre de recyclage approprié.

« la batterie doit étre retirée de ['appareil avant d'étre mise au
rebut ;

» l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du
retrait de la batterie ;

« la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

« Avant de retirer la batterie, débranchez 'appareil et videz la
batterie autant que possible.

» Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un
centre de recyclage approprié.

« Ne pas exposer a un environnement a haute température pour
éviter les risques d'explosion.

» Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la
batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis
a l'arriere du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour
retirer la batterie.

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

E santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
I

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.

Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi

attentamente il manuale utente prima di usare 'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
'utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni, né

da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza limitata,
senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire la sicurezza del
funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la manutenzione non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre € in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

-Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot

o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano

tirati durante la pulizia.

-Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

danneggi.

-Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti sciolti
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di pulizia prima di
usare l'apparecchio.

-Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del

robot.

-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia

quando e fermo sia quando & in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il robot per

raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o solventi non
diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare 'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro oggetto che
possa ostruire l'apparecchio.

-Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di

pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e la

stazione diricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima
di installarle e usarle.

-Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto sequendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informazioni di
sicurezza sul laser

-Non usare qualsiasi batteria, cavo di alimentazione o dock di ricarica di terze parti.

Utilizzare soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.

-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica da soli.
-Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base di

ricarica.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

-Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi

spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici

qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

-Il sensore laser di questo prodotto soddisfa lo Standard IEC 60825-1: 2014 per i prodotti

laser di Classe 1. Per favore evita il contatto visivo diretto con esso durante l'uso.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS6A est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration
de conformité pour ['UE est disponible a 'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Accessori Robot

o Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

° Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o

=
5[@#.‘!:

spegnere
Stazione di ricarica Strumento di pulizia Cavo di Alimentazione O 0_)) - Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot
e acceso

Pulsante Dock
- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in
ricarica

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare
y Blocco Bambini

Indicatore di stato
Serbatoio d'acqua Mocio Spazzola laterale - Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa
- Luce arancione lampeggia: errore
- Blu: Monitoraggio della fotocamera abilitato

4
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Presentazione del prodotto

Robot

—— o Resettare

Sensori di Dislivello

* Tenere premuto per 3
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Coperchio Spazzola o
laterale

4

%

Spia Wi-Fi

7

T—o Ruota Universale

)

Rotelle o (Ud

o Strumento di pulizia
/< principali

© Uscita d'aria/Altoparlante

Sensore del dispositivo principale

o

Paraurti

o Sensore Visivo Al

==

o Contatti di ricarica

o Spazzola principale

o Pulsante di sblocco

Sensore laser di distanza

del coperchio della
spazzola principale

Presentazione del prodotto

Contenitore Raccoglipolvere

Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

o Coperchio del Bidone

Filtro

Stazione di ricarica

o Area di segnalazione

———o Porta di alimentazione

o Contatti di ricarica

Modulo di lavaggio

© |ngresso d'acqua

o Serbatoio d'acqua

o Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

o Mocio

° Area di attacco
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Prepara la Tua Casa

Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e
giocattoli per migliorare l'efficienza del robot.

000

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione

ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Nota:

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle
scale e del divano per garantire un funzionamento sicuro e
regolare del robot.

@«

Con il sensore visivo Al, il robot puo riconoscere ed evitare
meglio ostacoli come cavi di alimentazione, scarpe e calze, per
ottenere il massimo dal sensore visivo Al, assicurati che tutte le
aree da pulire siano ben illuminate.

- Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.
- Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti al robot, alla soglia o al corridorio stretto.

12

Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

3. Installare la base di ricarica

Stacca il nastro biadesivo nella parte inferiore del dock di ricarica,
quindi posiziona il dock sul terreno pianeggiante contro il muro e
collegalo a una presa di corrente.

Nota:

- Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i lati e 1,5
metri alla parte anteriore della stazione di ricarica.

- Assicurati che il robot e la stazione di ricarica si trovino nella zona coperta da Wi-Fi per
essere certo che il robot si connetta bene al tuo telefono.

- Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri oggetti
potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire al robot di
ritornare alla stazione di ricarica.

- L'uso del nastro biadesivo si basa sulle tue esigenze.

- Per favore pulisci 'area del pavimento dove verra posizionata la base di ricarica con
uno straccio asciutto.

- Se necessario, rimuovi lentamente il nastro biadesivo per ridurre i residui di adesivo.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica

Nota: 15%

- Prima del suo primo utilizzo ricaricarlo completamente

- Non installare il modulo di lavaggio durante la ricarica. Fai molta attenzione con il
mocio bagnato in quanto puo danneggiare il pavimento.

O Le luci delle spie indicano il livello della batteria

- Bianco: il livello della batteria e superiore al 15%
- Arancione: il livello della batteria e inferiore al
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Connettiti con l'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con 'app Dreamehome, che pud essere usata per controllare il dispositivo.

1. Scaricare l'App Dreamehome per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app
store per scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

—
[ A
Sotto la L 3
Coperchio
—

2. Aggiungi dispositivo

Apri il Dreamehome, tocca "®" in alto a destra e scansiona
nuovamente il codice QR sopra per aggiungere "DreameBot D10s
Pro". Per favore segui le istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

10:27 il 56 (. 10:27 il 56 .

. o
My Devices Q8O < Add Device =

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive potrebbero
essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore segui le istruzioni in
base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Aprire la coperchia per vedere la pia Wi-Fi, tenere premuto i
pulsanti {3 e fino a quando non si sente la voce che dice
"Attende la configurazione della rete". Una volta che l'indicatore
Wi-Fi lampeggia lentamente, il dispositivo principale € in modalita
della connessione di rete.

Spia Wi-Fi

Lampeggia lentamente: Attende la
connessione

-Lampeggia velocemente: Si sta
connettendo

-Acceso: Connesso

Nota: Quando il telefono non si connette con successo al robot, fai il reset del Wi-Fi e
aggiungi nuovamente il dispositivo.

Istruzioni utente

1. Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni
sull'app per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a
mappare senza pulizia. Il processo di mappatura sara completato
quando il robot tornera al dock di ricarica e la mappa verra
salvata automaticamente.

2. Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot e l'indicatore di alimentazione & permanentemente acceso.
Posiziona il robot sul dock di ricarica, il robot dovrebbe accendersi
automaticamente e iniziare la ricarica. Per spegnere il robot,
allontana il robot dal dock, premi e tieni premuto il pulsante () per
3 secondi.

3. Avvio pulizia

Premi brevemente il pulsante () per avviare la pulizia dopo che il
robot e stato acceso. Quindi, il robot mappera accuratamente un
percorso, pulira metodicamente lungo i bordi e le pareti, quindi
finira pulendo ogni stanza secondo uno schema a forma di S per
garantire un lavoro accurato.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
e e e e - -

Nota: Prima di un compito di pulizia, assicurati che il robot si avvii dal dock di ricarica.
Non spostare la stazione di ricarica mentre il robot sta pulendo.

4. Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa. Se il robot viene messo in pausa per piu di 10
minuti, entra automaticamente in modalita di sospensione. Tutti
gli indicatori sul robot si spegneranno. Premi un pulsante qualsiasi
sul robot o usa l'app per svegliare il robot.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12 ore
quando non € in ricarica.

- Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

5. Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND),
al robot verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di
alimentazione si spegne. La modalita DND é disabilitata per
impostazione predefinita in fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare
la modalita DND o modificare il periodo DND. Il periodo DND &

22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo DND.
- ILrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del periodo
DND.

6. Pulizia delle Macchie

Quando il robot e in standby, premi brevemente il pulsante {J per
abilitare la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita,
il robot pulisce un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno
ad essa e torna al punto di partenza una volta completata la
pulizia delle macchie.
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Istruzioni utente

7. Pulizia programmata

E possibile programmare |'ora per la pulizia nell'app Dreamehome.

ILrobot iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e,
una volta conclusa la pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per
ricaricarsi.

8. Piu funzioni nell'App

Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'App per utilizzare piu
funzioni. La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e
si prega di seguire le istruzioni che fanno riferimento alla versione
corrente.

9. Usare la funzione di lavaggio

Si raccomanda di procedere all’aspirazione del pavimento almeno
tre volte prima della prima sessione di lavaggio per avere una
migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare l'acqua in eccesso.
Installa il mocio come mostrato nel diagramma.

2) Riempi il serbatoio con acqua.

Nota:

- Non utilizzare detergenti o disinfettanti.
- Non riempire con acqua calda, che potrebbe causare la distorsione del serbatoio
d'acqua.

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in
fondo finché non scatta in posizione con un "clic". Premere il
pulsante ) oppure utilizzare l'app Dreamehome per avviare la
pulizia.

Nota:

- Non e raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare |' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

Manutenzione quotidiana

Parti
Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento
alla tabella sequente per la manutenzione ordinaria.

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di

Parte Sostituzione

Mocio Dopo ogni uso 0Ogni 3 - 6 mesi

Spazzola

principale Ogni 6 - 12 mesi

Filtro del Una volta ogni 2
Contenitore della settimane
Polvere Ogni 3 - 6 mesi

Spazzola laterale

Area di
segnalazione della
base diricarica

Contatti di ricarica

Ruota Universale Una volta ogni mese /

Sensore laser di
distanza

Sensore Visivo Al

Sensori di Dislivello

Serbatoio d'acqua
Pulire secondo

Contenitore necessita

Raccoglipolvere

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della
polvere per rimuovere il bidone della polvere.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato
nel diagramma.

T



Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio

1. Fai scorrere le due morsetti di rilascio sul lato del serbatoio
dell'acqua per rimuovere il modulo di pulizia, quindi estrai il mocio
dal modulo di pulizia.

3. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

L
00

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti appuntiti per
evitare danni.

4. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e
asciugali completamente prima di reinstallarli.

2. Svuotare l'acqua rimanente nel serbatoio d'acqua e lasciarlo
asciugare naturalmente.

Nota:
- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun
detersivo.

T e . Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.

78

Manutenzione quotidiana

3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

A

Nota:
- Rimouvere il panno e pulirlo dopo la pulizia per evitare che l'acqua sporca ritorni
nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

4. Se il volume del flusso d'acqua non e ben distribuito o rallentato
si prega di pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Pulizia della spazzola principale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per
rimuovere la guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal
robot.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma.
Usa lo strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli
aggrovigliati nella spazzola.

Nota: Se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con forza per
evitare di danneggiarla.

9



Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola laterale

Estrai la spazzola laterale e usa lo strumento di pulizia incluso per
rimuovere qualsiasi capello aggrovigliato nella spazzola.

Pulizia della rotella principale e della ruota universale

Nota: Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il pneumatico
della ruota universale.

80

Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili. Non usare stracci bagnati

per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

Pulire il sensore laser LDS

Pulire il sensore di dislivello

Pulisci il Sensore Visivo Al Pulire il contatto della carica

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni premuto il pulsante (/) per 10 secondi
per spegnerlo forzatamente. Quindi, premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot.

Batteria

ILrobot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi che l'apparecchio resti carico
durante l'utilizzo quotidiano per mantenere le prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene
utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo. Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare
il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

Problemi comuni

Problema

Soluzione

Se il robot viene lasciato sulla stazione
di ricarica, consumera energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cid contribuira a
mantenere prestazioni ottimali per la batteria.

IL robot non si ricarica.

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione
siano collegate correttamente.
Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non ritorna alla
stazione di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire l'area di segnalazione della stazione di ricarica.

Non esce acqua dal serbatoio d'acqua,
0 0 ne esce solo un po'

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Il robot non riprendera la pulizia dopo
la ricarica

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della
pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

IL robot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

ILrobot non pulisce pit con
la stessa efficienza di prima
o lascia polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non ritorna sulla stazione di
ricarica dopo essere stato spostato

Lo spostamento del robot puo portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli
sta intorno. Se il robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare
automaticamente alla stazione di ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo
manualmente su di essa.

ILrobot non riesce a
collegarsi al Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare 'ultima versione dell'app Dreamehome,

poi prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non é aperta. Si prega di assicurarsi che |'autorizzazione alla posizione sia aperta
sull'app Dreamehome.

Il segnale Wi-Fi e troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.

La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.

Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.

Il robot non effettua la
pulizia programmata

ILrobot ha la batteria bassa. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non abbia almeno il 15% di
batteria residua.

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech

Sito web: https://global.dreametech.com
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Specifiche tecniche

Robot Stazione di ricarica
Modello RLS6A Modello RCSO
L . Ingresso nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Tempo diricarica Circa6ore
Uscita nominale 19,8V=1A
Tensione nominale 144V =
) In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere
Potenza nominale 46 W

Frequenza d’ esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita
massima

<20dBm

tenuta a una distanza minima di 20 cm tra 'antenna e il corpo
dell’'utente.

Pap20 | par21 | par22 PVC 3 PET 1 cPE7 |PE4/PP5 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze
pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati
che la batteria sia rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso
un centro di riciclaggio appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia
rottamata;

« l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione
al momento della rimozione della batteria;

« la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

« Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed
esaurisci la batteria il piu possibile.

« Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un
centro di riciclaggio appropriato.

- Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
esplosione.

« In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla
batteria. In caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un
medico.

Informazioni RAEE

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le

viti sul retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere
la batteria.

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)
che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, e necessario proteggere 'ambiente e la salute umana

pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative
all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali

E consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
|

punti di raccolta.
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Informacién de seguridad Informacion de Seqguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea Restricciones de
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas. uso

-Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con
la zona de succion del robot.

86

Restricciones de
uso

-Para evitar dafnos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del pisoy

- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por personas

con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar
un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben
ser realizados por menores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nilos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

-Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafa o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y

pdngase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del robot o

el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a los 0°C,

o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y

los dane.

guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato. Baterlas y carga

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el robot para

recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes
sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda obstruir el
aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que

estd apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el roboty el

puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser
instaladas y utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en su

embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

-No utilice ninguna bateria, cable de alimentacion o base de carga de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentacién RCSO.
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Informacioén de Seqguridad Descripcion general del producto

Baterias y carga -No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su Accesorios
cuenta.
ks -No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las manos
mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se
necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada. "j

-Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo =] 0
completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos
cualificados o por el servicio posventa.

Puerto de carga Herramienta de limpieza Cable de Alimentacién

Informacion de -El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC 60825-1: 2014 para X
seguridad del productos laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.
laser v
SN
Deposito de agua Mopa Cepillo lateral

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS6A cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la
declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot Robot Sensores de Altura
. . . . —— o Botdn de restablecimiento T—o Rueda Universal
E o Boton de Limpieza Localizada - Mantener pulsado por 3
- Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada segundos para restaurar los

ajustes de fabrica

o Contactos de carga

° Boton de encendido/limpieza Cublerta Cepillo lateral o
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o =
gap 9 p L. _ o q
apagar S Indicador de Wi-Fi £
O 'i)) - Presione brevemente para que el robot comience a S E

limpiar después de encenderse /< o Herramienta de limpieza pr'n?:feigz o (I g {D » Cepillo principal
I |

o Salida de aire/altavoz o Pinzas del protector
del cepillo

Boton de Atraque

- Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga
- Mantenga presionado durante 3 segundos para
desactivar el bloqueo infantil

Sensores del robot

Indicador de estado

- Blanco: Limpiando o limpieza completada

- Naranja intermitente: Error

- Azul: Monitoreo por camara habilitado = o Sensor laser de distancia

Parachoques

o Sensor Visual de IA
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Descripcion general del producto

Deposito de polvo

o Pinza del depdsito de basura

o Cubierta de Deposito de Basura

o Filtro

Puerto de carga

), Area de sefalizacion

—o Puerto de alimentacién

o Contactos de carga

Mddulo de fregado

° Entrada de agua

o Depdsito de agua

o Clip de liberacion del tanque de

agua

o Mopa

° Area de fijacion

Preparando Su Hogar

Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica
juguetes para mejorar la eficiencia del robot. en el borde de las escaleras y el sofd para garantizar un
funcionamiento seguro y fluido del aspirador robot.

000

V >
Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los Con el sensor visual IA, el robot puede reconocer y mejor evitar
muebles en el lugar apropiado para hacer mas espacio. obstaculos como cables de alimentacion, zapatos y calcetines.

Para aprovechar al maximo el sensor visual IA, asegurese de que

todas las areas a limpiar estén bien iluminadas.
Nota:

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
- Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

93



94

Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.

3. Configurar la base de carga

Despegue la cinta de doble faz en la parte inferior de la base de
carga, luego coloque la base en un suelo nivelado contra la pared
y conéctela a una toma de corriente.

Nota:

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mds por cada lado del puerto de
carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

- Para garantizar una buena conexion del robot con su teléfono, asegurese de que el robot
y el puerto de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

- No coloque el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde objetos puedan
bloquear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno del robot al puerto de carga.

- Eluso de la cinta de doble faz depende de su necesidad.

- Limpie el drea del piso donde se colocard la base de carga con un trapo seco.

- Sies necesario, quite la cinta de doble faz lentamente para reducir los residuos adhesivos.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar la
bateria

O Indicador de nivel de bateria

- Blanco: Elnivel de bateria es superior al 15 %
Nota: - Naranja: El nivel de bateria es inferior al 15 %
- Cargue por completo antes del primer uso.
- No instale el médulo de mopa cuando el aspirador se estd cargando. Tenga cuidado
con la mopa humeda, ya que puede dafar el piso.

Conecte con la aplicacion Dreamehome

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacion Dreamehome

Escanee el codigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en
la tienda de aplicaciones para descargar e instalar la aplicacion
segun sus necesidades.

[ —
[ A
Debajo de la
Tapa - -
2
—

2. Anadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque "®" en la esquina superior derecha
y escanee el codigo QR de arriba nuevamente para agregar
"DreameBot D10s Pro". Siga las indicaciones para terminar la
conexion Wi-Fi.

10:27 il 56 (. 10:27 il 56 .

Q& e < Add Device 2

My Devices

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales pueden ser
diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las instrucciones basadas en la
version mas nueva de la aplicacion.

3. Restablecer Wi-Fi

Al mismo tiempo, mantenga pulsado los botones {3y 1+ hasta
que escuche una voz diciendo «Esperando configuracion de red».
Cuando el indicador parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra
restablecido correctamente.

Indicador de Wi-Fi

-Parpadea lentamente: Esperando
conexion

-Parpadea rapidamente:
Conectando

-Encendida: Conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecta correctamente al robot, reinicie el Wi-Fiy afiada
de nuevo el dispositivo.
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Modo de uso

1. Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las
instrucciones de la aplicacion para crear rapidamente un mapay
el robot comenzara a mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se
completara cuando el robot regrese a la base de carga y el mapa
se guardara automdticamente.

2. Encender/apagar

Mantenga presionado el botdn () durante 3 segundos

para encender el robot, y el indicador de encendido lucird
permanentemente. Coloque el robot en la base de carga, el robot
debe encenderse automdticamente y comenzar a cargarse. Para
apagar el robot, aleje el robot de la base y mantenga presionado
el botdn () durante 3 segundos.

3. Comenzar Limpieza

Presione el botdn () brevemente para comenzar la limpieza
después de encender el robot. A continuacion, el robot generara
con precision una ruta, limpiard metédicamente a lo largo de
los bordes y las paredes, y luego terminara limpiando cada
habitacién en un patrén en forma de S para garantizar una
limpieza minuciosa. i

'

'

T

'

'

'

'

'

'

'

'
PRI | - == ==c>-c

j
Nota: Antes de empezar una tarea de limpieza, asegurese de que el robot se inicie
desde la base de carga. No mueva el puerto de carga mientras el robot esta limpiando.

4. Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier boton para
pausarlo. Si el robot se encuentra en pausa durante mas de 10
minutos, entra automaticamente en modo de suspension. Todos
los indicadores del robot se apagaran. Apriete cualquier botéon en
el robot o utilice la aplicacion para despertarlo.

Nota:

- El robot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension durante
mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizard la tarea de
limpieza actual.

5. Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND),

se prohibira que el robot reanude la limpieza, y el indicador de
encendido se apagara. El modo DND estd deshabilitado de forma
predeterminada en la fabrica. Puede utilizar la aplicacion para
habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo DND
es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizardn a tiempo durante el periodo DND.
- Elrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo DND.

6. Limpieza Localizada

Cuando el robot estd en espera, presione brevemente el botéon 3
para habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el
robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su
alrededor y vuelve a su punto de partida una vez que se completa
la limpieza de manchas.

Modo de uso

7. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacion
Dreamehome. El robot empezard automadaticamente la limpieza en
el momento indicado y luego volvera a la base de carga una vez
terminada la limpieza.

8. Mdas Funciones de la Aplicacion

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacién para usar
mas funciones. Puede que se haya actualizado la version de la

aplicacion, siga las instrucciones de acuerdo con la version actual.

9. Usar la funcion de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes
de la primera sesion de fregado para obtener un mejor resultado
de limpieza.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua
excesa. Instale la mopa como se muestra en el diagrama.

2) Llene el tanque con agua.

Nota:

- No utilice detergentes o desinfectantes.
- No llene con agua caliente, lo que puede causar la distorsion del depdésito de agua.

3) Inserte el modulo de fregado en paralelo, como indica la
flecha, y deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje.
Pulse el botén O, o puede utilizar la aplicacion Dreamehome para
empezar la limpieza.

Nota:

- No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
- Use la aplicacién para ajustar el flujo de agua.
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Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

Piezas Contenedor de polvo v filtro 3. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta. Limpiar el modulo de limpieza

E?rjig‘:gt;gf; elarrzbcc;tneorlgu;nrizr?tc)er;?:s:g:f;,dierr;ic:am|enda consultarla 1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de 1. Deslice las dos hebillas de liberacion en el costado del tanque
9 P ’ basura para retirar el depdsito. de agua para quitar el médulo de trapeado y luego saque la mopa m
del moédulo de trapeado.

piezas Frecuencia de Frecuencia de
Mantenimiento Reemplazo
Almohadilla .
Trapeadora Después de cada uso Cada 3 a 6 meses ot .
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses
Filtro de Depdsito Una vez cada 2
de Polvo semanas Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar dafos.

Cada 3 a 6 meses

Cepillo lateral

Zona de
sefializacion de la
base de carga

4. Enjuague el deposito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

Contactos de carga

Rueda Universal 2. Vacie el agua del tanque de agua. Limpie solo con agua y deje

Una vez al mes / 2. Abra la cubierta del depdsito y vacielo como se muestra en el , )
secar al aire antes de volver a instalar.

Sensor laser de diagrama.
distancia

Sensor Visual de 1A

Sensores de Altura

Deposito de agua

Limpielo cuando sea /
Deposito de polvo necesario
Nota:
- Enjuague el deposito de basura y el filtro Gnicamente con agua limpia, no utilice
Nota: La frecuencia de reemplazo dependeré de su uso del robot. Si ocurre una detergente. Nota: No exponga el tanque directamente al sol.

excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas. - Utilice el deposito de basura y el filtro sélo cuando estdn completamente secos.
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Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

3. Limpie la mopa s6lo con agua y deje secar al aire antes de Limpiar el cepillo principal Limpiar el cepillo lateral
volver ainstalar. 1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para Saque el cepillo lateral y utilice la herramienta de limpieza incluida
quitar el protector del cepillo y sacar el cepillo del robot. para quitar los pelos enredados en el cepillo.

A

Nota:
- Extraiga la mopa del modulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de que el
agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se obstruya.

Limpiar la rueda principal y la rueda universal

2. Retire la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama.

4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien i - A . o
distribuido, limpie el orificio ventilador de la tapa del tanque de g:]'rl;c;algozeégag'f:;ﬁlg? limpieza provista para eliminar los pelos
agua.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estd muy enredado, retirelo Nota: Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el
cuidadosamente para evitar dafiar el cepillo principal. neumadtico de la rueda universal.
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Mantenimiento rutinario

Nota: Use un pafio de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar dafios provocados por el agua.

E Limpiar el sensor laser LDS

Limpiar el Sensor Visual de IA

Limpie los contactos de carga

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado el botén () durante 10
segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga presionado el boton () durante 3 segundos para
encender el robot.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegulrese de que permanezca bien
cargada durante el uso diario para que mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante
un largo periodo de tiempo, apdguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga, deberia recargar el
robot una vez cada tres meses.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucion

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0°C) y 104 °F (40°C).

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacion
estan conectados correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de cargay el robot.

El robot no vuelve a la base
de carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de
obstaculos.
Por favor, limpie el area de emision de sefial de la base de carga.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas
principales. Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su
paso

El deposito de basura esta lleno. Por favor, vacielo.
El filtro estd bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio esta obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexion Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima version de Dreamehome APP, e
intente conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacion no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la aplicacién
Dreamehome.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.

No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuarioy la
contrasefia correctos.

El robot no realiza la limpieza
programada

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzara si el robot no tiene al menos un 15% de
bateria restante.
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Preguntas frecuentes Especificaciones

. Robot Puerto de carga
Problema Solucién
. Modelo RLS6A Modelo RCSO
\L/[e)zejaLZ:lers(igc;to: l[aetkjaanii:tzcc?arrgzsga Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca .
congume energia’; 9 electricidad y ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria. Tiempo de carga Aprox.6 horas Entrada nominal 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Compruebe que el depdsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario. B ) - Salida nominal 19,8V=1A
No sale agua del depdsito de agua, o Limpie la mopa si estd sucia. Tension nominal 14,4V=
solo sale un poco Compruebe que la mopa estd colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua. Potencia nominal 46 W En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a
o una distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del
El robot no reanuda la limpieza a pesar Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar. , usuario
de que tiene bateria suficiente El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga. deecrlgi?écr;a de 2400-2483,5 MHz ’
El robot no vuelve a la base de carga Mover gl roboft puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores: §| el robot esta, _ Potencia maxima de J
. . demasiado lejos de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automaticamente por si mismo, lid <20dBm
después de ser movido ) salida
en cuyo caso es necesario colocar manualmente el robot en el puerto de carga.

Para servicios adicionales, pédngase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech
Sitio web: https://global.dreametech.com
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Extraccion y Eliminacion de Bateria NHdopMaumna no TexHnke 6e3onacHocTn

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que Guia de Extraccion YTO6bI M36eXaTh MOPAXKEHVIS TOKOM, BO3rOPaHIA UM TPABM, BbI3BaHHbIX HEKOPPEKTHBIM UCMO/Ib30BaHMEM
Sb?art‘e?fa“%rfggjrg‘:éadils”;gﬂ'?e‘;:ngggeéﬁgtcﬁc%i%gfi‘?iccg‘;;lfy 1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los npubopa, Nepes HauanoM paboTbl BHMATEIbHO NPOUTUTE MHCTPYKLMIO MO 3KcnayaTtaunm. CoxpaHnTe ee AN
que la deseche en una instalacion de reciclaje adecuada. tornillos en la parte posterior del robot y luego quite la tapa. AanbHeWNLIero Ncnonb3oBaHNA B KaUecTse CrpaBku.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo; : .
quitar la bateria.

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacion

cuando se quita la bateria; OrpaHnyeHuns Ha -He ponyckaeTca NCnonb30BaHWe 3TOro N34envsa AeTbMn Mnaglue 8 feT, a Takke

- la bateria debe desecharse de forma segura. 3Kcnayatauuto ngamm € orpaHnNYeHHbIMN (:bI/IBVIl-iECKI/IMVI, CEeHCOPHbIMW AN YMCTBEHHbBIMN
crocobHoCTAMW 1NN C OorpaHN4YeHHbIM OMbITOM U 3HAHVAMN be3 npmncMoTpa

PRECAUCION: poanTenda nanm onekyHa an4d obecneveHnsa bezonacHowm 3KCnayataunm v BO n3bexaHwne

IOAntes de quitar la bateria, cti)tlesconecte la alimentacion y agote la PNCKOB. He mo3BonarnTe 4eTaM OCYLWeCcTBAATb YUNCTKY N TeXHn4Yeckoe obcnyXnsaHme

ateria tanto como sea posible. >

= Las baterias quitadas deben desecharse en una instalaciéon de yCTpOiicTBa 6€3 NpncMoTpa. .

reciclaje adecuada. -[etam He ciiegyeT nrpaTb C 3TUM YCTPOWCTBOM. YbeanTtechb, UTo AeTU N XKNBOTHbIE

*No la.slexponga a alta temperatura para evitar riesgos de HaxogdaTca Ha 6e3onacHoM pacctoaHnn ot p060Ta BO BpemM4d pa6OTbI.

explosién. . . o -3T0 YCTPOWCTBO NpeAHAa3HauYeHo TONbKO [/ OUMCTKY MoJa B 4OMALLHNX YCIOBUSX.

= En condiciones dsperas, es posible que gotee liquido de la =

bateria. Si ocurre contacto, enjuague con aguay busque ayuda He I/ICI'IO}'IbByI/ITe ero Ha OTKpb'TOM BOB,D,yXE, Ha I'IOBerHOCTFIX 663 I'IO}'Ia, a TakXe B

meédica. KOMMepUYeCKnX nan npoMblLlLIeHHbIX YC10BUNAX.

-ECNW WHYp NUTaHNS MOBPEXAEH U CIOMaH, HeMegJ/leHHO NpeKpaTnuTe ero
1cnonb3oBaHve 1 obpaTtnTechb B CNy6y NocnenpoaakHoro obcnyXnBaHus.
-He ncnonb3yinte poboT B 06/1aCTAX, pacnonoXKeHHbIX Hag, nosaom, 6e3 3aWmTHoro
bapbepa.
-3anpeluaeTcs NnepeBopaurBaTb poboTa. 3anpellaercs nepemMeLLatb poboT 3a KpbILLKY
Informacién sobre RAEE Nla3epHOro gaTurka paccTosiHmA, KpbILWKy poboTta nam amopTuniaTop.

. A ' y o
Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben He ncnone3synte pO6OT B CpeAax C TeMneparypoun OKpy>atolLen cpeibl Boillie 40°C

mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de nnn HmXxKe 0°C, a Takxke Ha nony C XngKkoctaMmm mam nnnknMmn seLlectBsamin.
desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades .

ﬁ locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. y6ep|/|Te ¢ nojia NpoeoAa nepea ncnonb30BaHNEM pO6OTa, UTO6bI OH He T4 Hyn nX BO
Pdngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién y las condiciones de dichos BpemMs y6opK|/|.

_ puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHnKke 6esonacHoCcTn

OrpaHuyeHuns Ha
aKcnayataumno

-VIcnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMACcHO PYKOBOACTBY Nosib30Batens. Monb3oBaTenu

-YbepwuTe C nona xpynkue n menkue npegMmeTsl, UTobbl pOBOT He Bpe3asncs B HAX N He AKKyMynsiTop u

nospegn. 3apagka

- B0 n36exXaHune NoBpexaeHns Nan HapyLeHns paboTbl yCTPONCTBA U3-33 BOIOYEH S

npeLMeTOB Nepep ero BkAoveHeM cobepnte BCe MOCTOPOHHME NpeaMeThbl C Nona, a
Takke ybepunte npoBoga v Kabenm NnTaHms C NyTK ABVKEHMS YCTPOWCTBA BO BPeEMS
ybopKu.

-He ponyckaliTe nonagaHns BoJIOC, NanbLeB 1 APYrnx YacTeil Tefa BO BCacbiBatollee

oTBepcTue poborta.

-XpaHUTe NHCTPYMEHT A5 YNCTKN LWETKX B He4OCTYNMHOM 419 AeTen mecTe.
-He pa3meLwLarite Ha poboTe geTen, XMBOTHbIX 1 Kakue-nnbo npegmeTbl, HE3aBUCMO

OT TOTO OCTaHOBJ1EH OH NN OBW>XeTCA.

-He ncnonb3ynte poboT g9 ybopKuy NobbIX roOpALL/X BeLwecTB. 3anpeLLaeTcs

NCMonb30BaTb PO6OT A1 YOOPKM BOCMIAMEHSOLLINXCS U TOPHOUMX XKUOKOCTEN,
arpeccuBHbIX ra3oB, Hepa3baBneHHbIX KNCI0T NN PacTBOpPUTENEN.

-He ncnonb3yiite poboT gns y6opKn TBEPAbIX 1 OCTPbIX MPeaMeTOoB. 3anpeLLaercs

1CNoNb30BaTb NpMBOpP 419 yBOPKN KaMHel, KpYMHbIX KYyCKOB ByMarn n gpyrux
npegMeToB, KOTOPbIe MOTYT 3aCTpsATb B npnbope.

-Mepen OUnCTKOW N TeEXHUYeCcKnM obcnykneaHmem ybegntech, UTo pobOT BbIK/THOUEH U

JOK-CTaHUMA ON19 3apaaK/ OTCOeANHEHA OT UCTOYHMKA NMUTAHWS.

-3anpeLlaeTcs NpoTnpaTb Po6OT 1 3apAAHYI0 AOK-CTAHLMUIO BAAXKHBIM MOMOTEHLEM

WY NPOMbIBATb XNAKOCTbIO. MOKOLLMeCs 3/ieMeHTbl HeobXxo4MMO NMOJIHOCTbIO

NMpoCyLWNTb Nepes YCTAHOBKOV Ha MeCTo 1 AaNbHENLIVIM NCMOMb30BAHMEM. -gz);:ﬂ:?mocm S
-Mepepn TpaHCNOPTUPOBKOV ybeaunTechb, UTo PobOT BbIKAKOUYEH, 1 MO BO3MOXHOCTY VICﬂOﬂbBOBaHI/IVIp
XpaHwuTe ero B OpUrnMHaabHOM ynakoBKe.

P P Y nasepa

HeCyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yuw,epb, BO3HNKLUVIE N3-3a HeCcobntogeHns
VIHCTPYKLMA.

NHdopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHoCcTr

-3anpeLLaeTcs NCno/b30BaTbh aKKyMyATOP, KaGeb MUTAHNA N 3apAaHYI0 0K-

CTaHLUMI0 CTOPOHHEro nponssogutens. icnonb3ynTte ToNbKO ¢ 610KOM NMNTaHus
RCSO.

-He pasbupaiite, He peMOHTUPYNTE N He MOANULNPYIATE aKKYMYAaTOpP UK AOK-

CTaHLNIO O/19 3apPsAAKN CaMOCTOATE/bHO.

-He pasmeLlLanTe AOK-CTaHLUMIO A5 3apaKkn psgoM C UCTOYHMKOM Tenna.
-He BbITUparvite 1 He ounLanTe 3apsafHble KOHTaKTbl BAAXHOW TKAHbK NN

BNAXXHbIMW PyKaMu.

-He yTnnmsnpyiite ctapble akKyMynaTopbl HEHAA1eXaLnM 06pa3om. HeHyXHble

AKKYMYNATOPbI c/ieayet caaBaTb B COOTBETCTBYHOLME MYHKThI I'IEpEp&ﬁOTKVI.

-Ecnv po6oT He ByaeT MCNo/b30BaThCA B TeUeHne ANNTe/IbHOTo Nepunoaa, NoJHOCTbLIO

3apaaunTe ero, OTKIHUNTE N XPaHWTE B CYXOM MPoxaagHoM MecTe. Bo v3bexaHne
ype3MepHO pPaspsaaKM akKKyMynsaTopa 3apsikarite poboT He pexe 04HOro pasa B 3
Mecaua.

370 YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNATOPHbIM 6/T0KOM, KOTOPbI A0/IXKHbl 3aMeHSThb

TO/IbKO KBANNMUVLMPOBAHHbIE TeEXHYECKNe CreLmnanncTbl Nan cneunanmncbl
oTZena nocienpoaaKHoro 06CNyXnBaHus.

- JlazepHbIV AaTUnK 3TOro n3genmns COOTBeTCTByeT cTaHaapTy IEC 60825-1: 2014

A5 NasepHbIX N3aennii knacca 1. Bo BpeMs ncnonb3oBaHus nsberarite npsamMoro
KOHTaKTa n3genuvs c rmasamu.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn OnwncaHne nsgenns

Mepbl -MpOAYKT A0/MKEeH TPAHCMOPTUPOBATLCA B yNakoBKe. He noaBepranite NpoayKT AKceccyapbl
npeaoCcToOpPoOXHOCTU OABJ/IEHVIO NN yaapam BO BpeMs TPAHCMOPTUPOBKNA.

npuv XxpaHeHUn v -MNoxanyricra, nsberante CUAbHbIX CTOJIKHOBEHW BO BpeMs TPAHCMOPTUPOBKNA.

TPaHCNOPTUPOBKEe -He TpaHcnoptmnpyiite npnbop npu Temnepatype Boiwe 50 °C nam Hmke -20 °C.

B TeueHme KOPOTKOro Nepmnoga, Hanpumep O4HOro Mecsua, npnéop
pPeKoMeHAyeTCcs XpaHnTb Npu Temnepartype ot -20 o 50 °C n oTHOCUTEsIbHOW ~
BNaXHOCTK 60 % £ 5 %. B TeueHne gnnTenbHOro BpeMeHn xpaHute npnbop npu >
TeMriepatype okpyxatowen cpegbl o1 0 °C go 40 °C. =)

-YTnnnsmpyinte npnbop Hagnexawmm obpasom. Korga ero Cpok cyxobl 3apAAHas AOK-CTaHLS T — KaBens narms
NoAOVAET K KOHLY, YTUAN3NPYyTe Npnbop B COOTBETCTBUYM C MECTHbIMY 3aKOHaMM
1 NpaBuaaMum CTpaHbl UV pervioHa, B KOTOPOM OH NCMOJIb3yeTcs.

MpaBuna v ycnoBus peanvsaumn: 6e3 orpaHnyeHunii.

MMnopTep NpoaaeT 3TOT NPOAYKT; MHopMaLnto 06 NMNopTepe CM. Ha YNaKoBKe.
CBefeHVs 06 MNopTepe N KOHTAKTHas MHOPMAaLMS OTAeNa NoCNenpPoAaKHOro
06CNYXKMBAHWS yKa3aHbl HA YrakoBKe.

[laTta n3rotoBneHnsa: CM. Ha YrakoBKe

CpOK CJ'Iy)K6bI npoAyKumn 3 net. BopgsiHol 6ak LLIBabpa BokoBas weTka

\\

A

HacToswum komnaHums Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsieT, uto Tvn pagnoobopynoBaHns RLS6A cooTBeTcTByeT Tpe6oBaHmaM Aupektnsbl 2014/53/EU. MONHBIN TEKCT geknapauumn
0 COOTBETCTBUV HOPMATUBHBLIM TpeboBaHMaM EC gocTyneH no cneaytoliemy aapecy: https://global.dreametech.com
MoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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OnwncaHne n3penunsa

Po6ot

O

o

112

KHOMKa ToueuHomn ybopkn
- HaXXMunTe Ha KHOMKY, YTo6bl HauaTb ToueuHyto y6opKy

KHonKa nutaHns/ybopkn

- HaxxmuTe n yaepxnsariTe B TeueHne 3 cekyHp, utobbl
BKIHOUYMTD AN BbIKNOUNTD

- HaxmunTe, uTobbl HauaTb YOOPKY Nocne BKAYEeHNs
poboTa

KHOMKa Bo3BpaTa

- HaxmunTe KHOMKyY, UToBbl BepHYTb PO6OT Ha 3apsaHYH0
[OK-CTaHUNIO

- HaxxmuTe 1 yaepxuBainTe B TeueHne 3 cekyHp, YTobbl
BbIKNHOUNTL [eTcknin 610K

WNHANKaTop COCTOAHMA

- benbi (NoCTosHHbIN): naeT ybopka/ybopka 3aBepLueHa
- OpaHXeBblil (Myratownin): cbon

- CWHWI: BKIHOYEH BUAEOMOHUTOPUHT

OnuncaHune nsgenuns

Pob6ort

KHonka cbpoca HacTpoek

* HaxmwnTe n yaepxusarite
B TeUYeHue 3 cekyHp, 4Tobbl
BOCCTAHOBWTb 3aBOACKME
HaCTPOWKM

KpbIwka

NHankaTop Wi-Fi

YNCTALLMIA NHCTPYMEHT

Bo3ayLiHoe oTBepcTue/
ANHaMUNK

[batuvkun poboTta

[atunkn nageHus

—_—m 0

BokoBas o
LeTka

o

q:‘

OCHOBHblE © C[}

S|

Koneca

o

=

amopTr3aTop

o Bu3yanbHbIN Aaturk ¢ N

o Jla3epHOro gaTtuvika pacctoaHuns

CraHpapTHoe Koneco

3apsagHble KOHTaKTbl

OCHOBHa#s WeTKa

KHOMKa 3aWmnTHOn
KPbILIKA OCHOBHOW
LeTKn
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OnucaHue nsgenus

KoHTelHep gns nbinv

KHOMKa Bbinycka KOHTeﬁHepa ANa nNbinn

KpblLKa KOHTeHepa ans nolav

dunbTp

3apsagHas AoK-CTaHuusa

114

o CurHasnbHasa 30Ha

— [lopT NnTaHmsa

3apsagHble KOHTaKTbl

Mogynb wBabpbl

Bopo3abopHoe oTBepcTe

BogasaHom 6ak

KHOMKa Bbinycka BOASAHOIO 6aka

LLiBabpa

Obnactb KpenneHns

MoprotoBka goma

YbepuTe Kabenn NuTaHus, TKaHeBble NPeaMeTbl, TanKy U NTPYLLIKK Mepepn ybopKow ycTaHoBUTe don3nyeckne 6apbepsbl y
[NS NOBbIWEeHNs 3 heKTUBHOCTM poboTa. OCHOBAaHWA NIeCTHYLLbI 1 PAAOM C ANBAHOM, UTOGbI 06ecneunTb
6e3onacHocTb 1 becnepeboliHoCTb paboTbl Nblecoca.

000

V @)

OTKpOWTe ABepb NoMeLleHNns, B KOTOpoM byaeT NnpoBoANTbLCA Po6oT MoxeT 6onee 3pheKTNBHO pacno3HaBaTb NPenaTCTBUS

ybopka, n pacctaBbTe Mebenb Ha NpaBu/ibHble MecTa, YTobbI n n3beratb X, HaNpPUMep LWHYpPbl NUTaHns, 06yBb 1 HOCKK, C

ocBoboanTb 6onbLe NpocTpaHCTBa Ana ybopku. MOMOLLbI0 BN3yanbHOro gatuvka IN. s rapaHTnm Hannydiien
paboTbl fatunka ybeamntech, UTo BCe 30HbI A1 YBOPKM XOpPOoLUO

MpumeuaHne. OCBeLleHbl.

- Tpyi NepBOM UCMONb30BaHVN Po6oTa NPUCYTCTBYITE BO Bpems y6opKy, UTo6bl BOBPEMSs y6UpaTh NOTeHLVaIbHbIe MPensTCTBYs C ero nyTu.
- He ctaHoBUTeCh Nepep po6OTOM, B BEPHOM MPOEMe 1 B Y3KOM NPoxoAe, UTobbl po60T MOT KOPPEKTHO Pacro3HaTh 30Hy NpeacTosLe y6opku.
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MNepep ncnosnb3oBaHMEM

1. YpanuTte 3alUNTHbIE 3/1eMeHTbI

MpumMeyaHne. YctaHoBNTe BOKOBYHO LLLETKY Ha MeCTO TaK, YTobbl pa3fancs Lenyok.

3. HactporiTe 3apsaHyto CTaHUNIO

OTK/IeiiTe ABYCTOPOHHIOK HAK/ENKy BHN3Y 3apsaHON L0K-
CTaHLMW, PA3MecTuTe LOK-CTaHLMI0 HA POBHOW MNOBEPXHOCTA Y
CTEHbI 1 MOAKIOUNTE ee K UCTOUHWKY MUTaHWA.
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MpumeuaHue. >1,5m

- YbegwnTechb, 4to Ha pacctosHun 0,5 meTpa oT BOKOBbLIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa cnepeau [oK-
CTaHLWIN OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHYIE NPEAMETbI.

- Ybenutech, Uuto po6OT 1 3apsiAHAas AOK-CTaHUMS HAaXoasaTcs B 30He geiictBus Wi-Fi, utobbl
3thdhexkTMBHO ynpaBnsTe poboToM Uepes MoBUIbHOE NMPUIOXKEHNE.

- He pa3meLuaiite 3apsaaHyto AOK-CTAHLMIO B MecTax, MofBepeHHbIX BO3AECTBUIO MPSMbIX
CONMHEYHbIX JlyYeit, NN B 30HaX, OTTOPOXEHHbIX MOCTOPOHHUMY MpeAMeTaMu, Tak Kak 310
MOXeT nomeLLaTb PoBoTy BEPHYTLCS Ha 3apSAHYH AOK-CTaHLIMIO.

- Vcnonb3yiiTe ABYCTOPOHHIOK KNENKYHO IEHTY COMMacHo TpeboBaHwio.

- OUNCTWTE CYXIM MOOTEHLIEM 06N1ACTb Ha MOy Nepes PasMeLLEEHNEM 3apPSAHON CTaHLWN.

- Mpy HEObX0AMMOCTV MeAJIEHHO YAANNTE KNEWKYH NIEHTY, UTOObl YMEHbLUNTb KNenKoCTb
MOBEpPXHOCTW.

4. YctaHoBUTe po6OT Ha 3apa[HYI0 CTaHLMIO ans
noasapsagKkn

U ViHgmKaTop YpOBHA 3apaaa akkymynsatopa

- Benblii: ypoBeHb 3apsfa akkymynstopa Bbiwe 15 %.

- OpaHXeBbI: yPOBEHb 3apsaa akKyMynsaTopa Huke
nnn paseH 15 %.

MpumeuaHne.

- Mepep NepBbIM NCMOb30BaHVEM MOMHOCTLIO 3apPSANTE akKyMynsTop.

- Bo Bpems 3apafKkun He pekoMeHayeTcs yCTaHaBMBaTb MOAYNb AN BAAXHON y6opKK,
yTo6bI BNaxHas weabpa He moBpeansia NOBEPXHOCTL Nona.

NoaknoyeHue K NMPUNOXEHUIO Dreamehome

M3penvie ncnonb3yet npunoxeHve Dreamehome s ynpasneHns ycTpoicTBOM.

1. 3arpy3nTtb npusoxeHne Dreamehome

OTckaHnpyinTe QR-Kog Ha poboTe nan BBeguTe B MONCKOBO
CTPOKe MarasnHa npuaoxeHuin Dreamehome uTobbl 3arpysnTb 1
YCTaHOBUTb MPUJIOXKEHNe CorflacHo TpeboBaHnsAM.

Mo kpbiwkon| - -

2. flo6aBneHue ycTpoiicTea

OTKponTe npuaoxeHne Dreamehome, HaKMUTe 3HaYOK @ B
rMpaBOM BEpPXHEM yriy 1 OTCKaHnpyrTe QR-KOA Bbille NOBTOPHO,
uT0b6bI L06aBUTL YCcTpocTBO DreameBot D10s Pro. Mogkntountecb
K Wi-Fi cornacHo MHCTpyKLMaM.

10:27 il 56 (. 10:27 il 56 .

. o
My Devices Q2@ < Add Device =

MpumeyuaHne.

- OyHKUWs 6ecnpoBofHON ceT NoaaepXnBaeT Tonbko Wi-Fi c uactoton 2.41Tw,.

- MpunoxeHune perynspHo obHoBAsETCS. DakTuyeckne AenNCcTBUS MOTYT OTIMYATLCA OT
YyKasaHHbIX B AAHHOW NHCTPYKUMW. CnefyinTe NHCTPYKLMAM, ONMNPAasch Ha TekyLLyo
BEPCVIIO MPUSIOKEHNS.

3. C6poc Wi-Fi

OTKpOWTe BEPXHHIOK KPbILLKY, UTOBObI MoaBUACS MHAVKATOP Wi-Fi.
OAHOBPEMEHHO C 3TUM HaXXMUTE U yaepXXnBanTte KHomku "03" n "y ")
MoKa He yC/bILWNTe ToNI0COBYH MOACKAa3Ky "OXuaaHne HacTPOMKn
cetn". Kak TonbKo nHankatop Wi-Fi HQUHeT MeA/IeHHO MUraTh,
poboT neperigeT BPeXnM NMoAKIHUYEeHNS K CeTH.

NHpgnkaTtop Wi-Fi

-MuraHue (MegneHHoe): oXxupaeT
MOAKIIOYEHNS.

*MuraHue (6bICTPOE): BbINOAHSETCS
NoLK/oYEHNE.

-fopuT: nogKnyeHo

MpumeuaHne. ECnn BaL TeneoH He MOXeT NoAKNoUNTLES K poboTy, cbpockTe
HacTpokn Wi-Fi n pobaBbTe yCTPONCTBO NOBTOPHO.
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PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTauum

1. BbicTpas BnakHas y6opka

Mocne HaCTPOVIKM CeTW B MepBbIl pa3 co3ganTte bbICTPyo KapTy,
cnepnysa VIHCTPYKUMAM B MPUIOXKEHNN, UTo6bl po6oT MOT HauaTb
NMoCTPOEHWEe KapTbl, He BbIMOHAS Y6opKy. MpoLecc nocTpoeHuns
KapTbl 6yaeT 3aBeplLueH, Koraa poboT BepHeTca Ha 3apAagHYH LOK-
cTaHuuto. KapTta byaeT coxpaHeHa aBToMaTnyecku.

2. BKnoueHmne/BbIKNOUEHNE

HaxXxmMute 1 ygepxunBanTe KHOTMKY () B TeYeHNe 3 CEKYHA,
UYTOBbl POBOT BKAKOUNCA 1 3arOpesics NHANKATOP BKAOUEHWS.
PasmectuTe poboT Ha 3apsaHON AOK-CTaHUMK, uTobbl OH
aBTOMAaTUUECKM BKAKOUNICA N Hauyan 3apsxaTtbcs. YTobbl
BbIK/TIOYNTb POBOT, ybepunTe ero co CTaHLNW, HAXXMUTE 1
yoepXnBamTe KHOMKy () B TeyeHne 3 CeKyHS.

3. Hauano y6opku

KocHuTechb KHOMKK (b, 4Tobbl HauaTb yBOpKy Nocsie BKIKUEHNS
pob6oTa. 3atemM pobOT NPONOXKNT MapLLPYT, NOC/ef0BaTe/lbHO
BbIMNOAHNT YOOPKY BAO/b KPAEB 1 CTEH, MOC/Ie Yero 3aKOHYNT
yBOpKy KaXkgo KOMHaTbl Mo S-06pa3HoMy MapLupyTy Ans
rapaHTum Kauectea ybopku.

MpumeyaHne. Mepep Hayanom ybopkn ybegumtecs, Uto po6oT HaunHaeT paboTty ¢
3apsAHON AOK-CTaHLMK. 3anpeLuaeTcs nepemMeLlatb 3apsAHY0 AOK-CTaHLVMIO BO BpeMms
BbIMosIHeHNs pob6oToM y6opKu.
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4. Naysa / coH

Bo BpeMsi paboTbl poboTa HaXXMunTe Ha N1toBYH KHOMKY, UTObbI
MPUOCTaHOBUTL ero. Yepes 10 MUHYT Moc/ie 0CTaHOBKM po6oT
aBTOMATNYECKN NepergeT B CrsSLNA pexxmM. Bce MHAMKATopbI
Ha po6oTe MoTyXHYT. HaxkmMuTe Ntobyto KHOMKY Ha po6oTe 1nnn
NCNOMb3yITe NPUIOXKEHME, UTOBbI aKTUBMPOBAaTL PO6OT.

MpumeuaHne.

- Ecnn poboT He HaxoauTcs Ha nof3apsfke, OH aBTOMAaTMYeCKN BbIKMUNTCS vepes 12
yaca B pexume CcHa.

+ B cnyuae octaHoOBKM poboTa NOMecTuTe ero Ha 3apaaHyto A0K-CTaHLMI0 Ans
3aBepLUeHNs TeKyLlen 3aaaumn ybopku.

5. PexkuM He 6ecnokonTtb

B pexxnume He 6ecnokontb poboT He cMoXKeT BO30OHOBASATL
ybopKy N MHANKATOP NUTaHNSA NOracHeT. B 3aBOACKNX HACTPONKaXx
pexnm He 6ecnokounTb BbIK/KOUEH MO yMOMUYaHUI. Bbl MoxkeTe
BKIOUNTb pexxnm He 6ecrnokonTb 1 U3MEHWUTb ero AINTeNbHOCTb
B NpuaoxeHnn. No ymonuaHuio gns pexnma He 6ecnokountb
HacTpoeH nepuof spemeHun ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeuaHne.

- 3apaun yBopKy Mo pacnncannio 6yayT CBOEBPEMEHHO BbIMOHSATLCS C BKAOYEHHbBIM
pexvMoM He 6ecrnokonTb.

- Po60T BO306HOBUT YGOPKY B MECTe OCTAHOBKM MOC/E OKOHYaHWs Nepuoaa AeicTems
pexvmMa He 6ecrokomnTb.

6. ToueuHas y6opka

Korga poboT HaxoauTcs B pexnme 0XKUAAHNS, HOXKMIUTe KHOMKY (3,
uTobbI BKIKOUNTL PeXnuM ToueuHor ybopku. B aTom pexnme pobot
BbIMOMAHNT yBOPKY KBaAPATHOTO yyacTka 1,5 x 1,5 meTpa BoKpyr
cebs 1 3aTeM BepHeTCca B MeCTo Hayana.

PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTauunm

7. Pexxum "3annaHmnpoBaHHas y6opka"

B npunoxeHnn Dreamehome A0CTyNHAa HACTPOliKa pexunuma
"3annaHnpoBaHHas ybopka" Pob60T aBTOMaTnUeCcKn HauHeT
y60pKy B Ha3HaueHHOe BPeMs 1 BEPHETCA Ha 3apAAHYH0 LOK-
CTAHLMIO NoCne 3aBepLUeHns ybopKu.

8. bonblue hyHKUMIA NpuioXKeHUs

Cnepynte NHCTPYKLMAM B MHTepdperice NpuaoXKeHns, utobbl
1cnonb3oBaTh bonblue pyHKLUMIA. Bepcusi MpuioxXeHmns
Moria 6bITb 06HOBNEHA NN YaCTUYHO N3MeHeHa. CepyniTte
VHCTPYKLMAM AN15 TeKYLLEA BEPCUN NPUNOKEHWS.

9. DyHKUMa y6opkn weabpoii

[Na [OCTVKEHWs NyJluero pesynstata ybopKky pekomeHayeTcs
HauaTb MCMOb30BaTh PEXMM LWBAabpbl Nocie 3 NpUMeHeHN
pobora.

1) BepkmuTe WwWBabpy 1 yaannte ocTaTky BoAbl. YCTAHOBUTE
LBabpy, KaKk NOKasaHo Ha cxeme.

2) 3anonHuTe 6ak BOAON.

MpumeyaHue.

- He ncnonb3yite ynctawme n AesnHpuLMpyoLne cpeacTsa.
- He HanuBaiTe ropsiuyto BoAy B BOASHOW 6ak Bo n3bexaHwne ero gedopmaymnm.

3) BcTaBbTe BOAsSiHOM Bak pOBHO B 3aHel yactn poboTa, noka He

yC/bIWmMTe Wenyvok. HauHnTte y6opKy Haxatnem KHonku O nam

yepes npunoxeHne Dreamehome.

MpumeuaHue.

- He pekomeHayeTcs NCnonb30BaTh oyHKLMIO YBOPKN LWBaBPON Ha KOBPax.
- Mo Mepe HeobxoAMMOCTI perynnpyriTe nogady Bogbl K lWBabpe ¢ NoMOLLb MOBWIbHOTO
NPUIOXKEHNS.
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PerynsipHbIin yxopa PerynsapHblin yxop

KomMnoHeHTbI OunCTKa KOHTelHepa Ans nNbiiv n pabTpa 3. CHMMNTe PUNBTP 1 CNerka NocTyvynTe rno Hemy. Ounctka moayns weabpbl
PekomeHAyeTCcst BbINOMHATb perynsipHoe obcnyxneaHve poboTa cornacHo

TABAVILLE HIKE 415 FAPAHTIN €70 ONTMANBHOM PABOTb. 1. OTKPOITE KPbILLIKY POBOTA N HAXMUTE HA 3aXUM KOHTENHepa 1. NMepemecTriTe 06a 3a1Ma Ha 6OKOBOW CTOpOHe BogAHOro 6aka,

Ans nbinn, utobbl CHATb KOHTeVIHEp ona nbinn. UTO6bI CHATL MoAy/ b B/I@XKHOW y60pKVI, d 3aTeM CHnmunTe LIJBa6py.

KoMmnoHeHT YacTtoTta peMoHTa YactoTa 3amMeHbl
LiBabpa Mocne Ka)xgoro Kaxgble 3-6 )
1CNONb30BaHns MmecsLueB °haa
Kaxgble 6-12
OCHOBHas wWeTKa MecsiLies
DUNLTP KOHTENHepa Kaxgpble 2 Hegenw MpumeuaHve. He MbITalTeCb OUNCTUTL OVLTP LWETKOW, NanbLamMy nanm ocTpbIMu
A0S Nbn Kaxaple 3-6 npeaMeTamut, uTobbl He MOBPeANTb ero.
MecsLeB
bokoBas LweTKa
R 4. MpoMOoViTe KOHTEMHEeP 419 NblAV U PUILTP BOAON, a 3aTeM
3apALHOI AOK- TWarte/abHO NpocywnTe nx nepen yCtaHOBKOU 06paTHO.
cTaHunmn
3apsifiHble KOHTaKTbl
2. OTKPOITE KPbILLKY KOHTEeHepa A5 Mblv U OUNCTUTE ero, Kak
CTaHpapTHoe Koneco Kamaniii mecaL, / MOKA3aHO Ha pUCyHKe. 2. CieiTe OCTaBLUYIOCS BOAY 13 BOASIHOTO 6ak. Mpomoiite 6ak
JlazepHoro gatumka BO,D,OM N NpoTpnTEe HACyXo NN OCTaBbTe BbICbIXaTb eCTEeCTBEHHbIM
paccTosHus nytem.
Bur3yanbHbIN gaTumk
cnn
[atunkn nageHns
BoasHou bak a
YnctuTe no mepe / = —
KoHTelHep ans HeobXxoAnMocTn Mpumeuaxue.
nbinn - MpomblBaiiTe KOHTeVHep ANs NbiAn N UALTP TONbKO YMCTOW BOAON. 3anpellaercs
MCMONb30BaTh UMCTALLEE CPEACTBO.
MprimeyaHme. Hactota 3amMeHbl 3aBUCKT OT CNOCo6a 1CnoNb3oBaHNs poGoTa. Mpu - Ncnonb3yinTe KoHTenHep Ans nbiav 1 ULTP TOSbKO MOC/IE TLWATeIbHON NPOCYLLKN. MpumeuaHne. He nogBepraiite 6ak BO3AEVCTBUIO NMPAMbIX CONMHEYUHbIX yYeil.

BO3HWKHOBEHWY 0COBbIX OLUMGOK He06X0AMMO BbIMONHUTL 3@MeHY KOMMOHEHTOB.
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PerynsipHbIn yxop PerynsapHblin yxop

3. MpomoiiTe BOAOI 1 BbiCyLinTe ry6Ky WBa6pbI. OUNCTKA OCHOBHOW LLETKN OuncTKa 60KOBbIX LLLETOK

1. HaxxmunTte Ha 3aWmnTHbIe 3aXXNMbl LLLeTKN BHYTPb, uT0bbI N3BNEYL CHumMmuTe 60KOByI0 LLLEeTKY N yaanunte cnytasLlinecs BoJsiOCbl CO
ee 3auunTHoe yCTpOVICTBO N 0OCTaThb LEeTKy 13 p060Ta. LLLETKN C MOMOLLbI YNCTALLLETO NHCTPYMEHTA B KOMMJ1EKTe.

2
10 2
of24hrs) s
s s

A

MpumeuaHne.
- Mocne OKOHYaHMWS MCNoMb30BaHNa n3BnekuTe rybky n3 moayns weabpbl, 4TobbI
rpsizHas Bofa He Bblannack 0bpatHo B 6ak 1 He 3acopusia oTBepCTve ANs B fbl.

OunCcTKa OCHOBHOrO Kosieca/Hanpasnaowmx Konec

4. Ecnv noToK BoAbl cnabblvi iy Boga pacnpegensercs

HepaBHOMEpPHO, OUMCTMTEe BO3AYLLIHOE OTBepCTME B BEPXHEN 2. CHUMWTE KPbILLKY LLIETKM, KaK NMOKa3aHo Ha cxeme. Yaanute

YacTu KpbILWKK BogsHOro 6aka. CryTaBLUVecs BOJIOCHI C LLETKM C MOMOLLbIO YNCTALLLEro
VHCTPYMEeHTa B KOMMJIeKTe.

MpumeyaHme. ECIV Ha LLEETKE OCTaN0Ch MHOTO CMYTAaHHbIX BOOC, HE TAHWTE UX C CUNONA, Mpumeyaxmne. OTaeNNTE OCb 1 0604 CTAHAAPTHOTO KOleca C MOMOLLbI0 HeBOo/bLLON
UTO6bI HE MOBPeAUTb LLETKY. oTBEpTKY 6e3 Uupe3mMepHbIX YCUANIA.

122 123



PerynsipHbIin yxopa
rlpvmeqarme. Ans ouncrkm BHyTpeHHeVI rnoBepxHocTn p06OTa nnn BGDR,CI,HOVI AOK-CTaHLWW C YyBCTBUTE/IbHbIMW 3/1eKTPO3/IEMEHTAMUN IACI'IOﬂbByVITe CyXxoe nonorteHue. He VICI'IOI'IbEyVITE BnaxHoe

rnonoTeHue, UTobbl N36exaTb NOBPEXAEHWI N3-3a BOAbI.

OuncTnTe NlasepHbIi gaTumk LDS OuncTKa 3apAfHbIX KOHTAKTOB

OumncTNTb BU3yaNbHbI Aatuuk ¢ A

Mepe3arpyska po6oTta

Ecnn poboT He pearvipyeT Ha KOMaHbl U He BbIK/HUAETCS, HaXMUTE N yaepKrBante
KHonKy O B TeueHne 10 ceKyHA A9 NPUHYAUTENIbHOTO BblkItoveHns poboTa. 3atem
HaXMUTe N yaepKnBanTe KHOMKy () B TeueHne 3 cekyHz, YTobbl BKIOUNTbL Po6OT.

AKKyMynsaTop

B po60OT BCTPOEH BbICOKOINEKTUBHbIN NNTU-VNOHHBI aKKyMyNsaTopHbIA 6710K. Mpn
exefHEeBHOM MCMO/b30BaHMK 3apsxKaliTe akkyMysTOP NOMHOCTbI, YTOBbI MOAAEePXKNBATb
TEXHNYEeCKNe XapakTepucTnKkn akkymynstopa. Ecnm poboT He ncnonb3yetcs B TeueHne
[LONIrOro BpeMeHu, OTK/UmMTe ero 1 ybepuTe Ha XxpaHeHre. Bo n3bexaHve noBpexaeHunin
n3-3a Ype3mMepHOl pas3psakyi poboT HeobxoANMO NoA3apsKaTb He pexe, YeM OANH Pa3 B
Tpu Mecsaua.
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Bonpockbl n oTBeThI

MNpobnema

PeweHne

Po6oT He BKtOUaeTcs

HV3KUI ypoBeHb 3apsfa akkyMynsTopa. 3apsante poboT Ha 3apsfHON JOK-CTaHLMN, @ 3aTeM MNOBTOPUTE MOMbITKY.
CNNLWKOM HW3Kas NN CVILLKOM BbICOKasi TeMnepaTypa akkymynsatopa. PekoMeHgyemas pabouas Temneparypa:
0-40°C.

Po6OT He 3apsixaetcs

3apsaaHas [OK-CTaHLMS He NMOAKAKYEHA K NCTOUHNKY NUTaHNs. Y6eanTech, 4To 06a KoHLA LHYpa NUTaHns
NOAK/HOYEHbI MPABUJIbHO.
Cnabblii KOHTAKT. OUNCTUTE 3apPsSAHbIE MAACTUHBI AOK-CTAHLMN 1 3aPsSAHbIE KOHTAKTbI po6oTa.

Po60T He BO3BpaLLAeTcs Ha
3apA4HYIO JOK-CTaHLMIO

BOKpYr 3apsiAHON AOK-CTaHLUM CINLIKOM MHOIO NPensaTCTBUIA. PasMmecTmTe AOK-CTaHLMIO Ha OTKPbLITOM yyacTKe.
OuUNCTUTE CUTHANbHYIO 30HY AOK-CTaHLUN.

Cb6o1i B pabote poboTa

BbIK/OUMTE 1 Mepe3anycTute pobor.

MOCTOPOHHME 3BYKN BO
Bpems y6opku

B OCHOBHOW 11 6OKOBOVA LETKAX NN B 04HOM 13 OCHOBHbIX KOJIeC MOT 3aCTPATb MOCTOPOHHNIA NpeaMeT. OCTaHoBKTe
po6OT 1 yaannTe Becb Mycop.

Po6oT cTan xyxe ybupatb
UV ocTaBnseT nocse cebs
rpsisb

KoHTeliHep Ans nbiiv 3anonHeH. OuncTuTe ero.
dunnetp 3abnT. Ouncrute ero.
B OCHOBHY!O LLLeTKy nornas NnoCcTOPOHHUI npeaMert. YbepuTe ero.

Po60T He mogkouaeTcs K
Wi-Fi

CHo1 nogkntoueHns K becnpoBogHow ceTn Wi-Fi. CBpockTe HacTponkmn Wi-Fi, 3arpy3nTte nocnefHow0 Bepcuto
npunoxeHns Dreamehome, a 3atem nonpobyliTe NOAKAUNTLCS MOBTOPHO.

DYHKLMS onpeAeneHns MecTononoXeHns He oTKpbiBaeTcs. Ybeantech, Yto B npuaoxeHun Dreamehome BktoueHa
hyHKLMS onpegeneHns MecTornonoXeHns.

Cnabbli curHan Wi-Fi. MepemecTnTe pob0oT B 30HY C YCTOMYMBbLIM CUTHaNoM Wi-Fi.

Po6oT He noapepxnBaeT Wi-Fi c uactoton 5 Ty, Y6epgmrtech, 4To Baww poboT noakatoueH K Wi-Fi 2.4 TTw,.

HeBepHoe M8 Nonb3oBaTens Ui Naponb goMaluHero Wi-Fi. Yoeantecb, Uto NMs Nosib30BaTeNs 1 naponb
BBeAeHbl MPaBu/bHO.

He pabotaeT pexunm
"3annaHnpoBaHHas
ybopka"

YpoBeHb 3apsfa pobota H13KNiA. Y6opKa Mo pacnmncaHnio HaYHeTCs ToNbKO Toraa, Koraa ypoBeHb 3apsga byaet
MUHNUMYM 15%.
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Bonpocbl 1 OTBETHI OCHOBHble MapaMeTpbl

Po6oT 3apsfgHas LOoK-CTaHuuS
Mpo6nema PewieHne
Mogenb RLS6A Mogenb RCS0

Ecnu po6oT MOCTOSIHHO HAaXOAWTCS Ha

Ha poK-cTaHumy po6oT noTpebsieT oueHb Maso 31eKTPO3HEPIK, a MOCTOAHHAsA NoA3apaaKka no3sonser
AOK-CTaHUNM, CKOTBKO SNIEKTPOSHEPTMN NOAAEPKMBATE TEXHUUECKIE XapaKTEPUCTUKI akKyMyASTOpa HomiHanbHas BxoaHas 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
OH noTpebnser? : Bpewms 3apaakn Okono 6 u MOLLHOCTb ’

Y6eautech, UTo B BOASHOM Bake ecTb BoAa. HoMunHanbHoe 14.4 V= HOMWHaNbHas BbIXOAHAs 198V=1A

OuuncTuTe rybKy LWBabpbl, €Cv OHA 3arpa3HnIach. /8 N ’ -
Boga He MoCTynaer v3 BoasHOro 6aka YOKY P P HanpsxeHne MOLIHOCTE

- V6eauTtech, uto rybka Weabpbl yCTAHOB/IEHA NMPABU/IbHO B COOTBETCTBUN C PYKOBOACTBOM MO
v ee 06bEM HEAOCTATOUHBbIN T HoMWHanbHas
Y ) N . MOLLHOCTb 46 W Mpw 06bIUHBIX YCIOBUSAX UCMONb30BAHMA MEXAY aHTEHHOW 3TOro
CBOEBPEMEHHO oumLLaiiTe BO3AYLLIHOE OTBepPCTME B B epXHEelt UacTh KPbILLKA BOAAHOTO 6aka.
060pPYA0BAHNSA 11 TEIOM MO/1b30BATENs LOMKHO COXPAHATLCS PACCTOsHME

y6epuTech, UTo poboT He nepeLuen B pexum "He 6ecrnokonTs’, B KOTOPOM OH HE MOXET BO306HOBUTL Pabouas uactota 2400-2483,5 MHz He meree 20 cm.
Po6oT He npogomkaeT ybopky nocne ybopKy.
3apagKn PO6OT He MOXET MPOAOIKNTE YBOPKY, €C/IN ro 3apAAVAN UV BEPHYAN HA 3aPALHYHO LOK-CTaHLVI0 MaKc. BbIXOZHas 20 dBm

<

BPYUHYH. MOLLHOCTb

rocne n3MeHeHNs MeCcTonoNoXeHUs PoboT ByaeT 3aHOBO onpeaenaTb CBOe nonoxeHue. Mocie c6os
Po60T He BO3BpALLAETCA Ha 3apAAHYIO

onpegesieHyis MecTonosioXKeHys poboT HaUHEeT MOBTOPHO reHepPMPOBaTh KapTy. EC/iv 3apagHas goK-
LOK-CTaHLMIO MOC/e N3MeHeHMs

CTaHLWMA pacronoXKeHa CIMLLIKOM [aNieko, PO60T He CMOXET BepHYTbCs. Heo6X04MMo noMecTuTs poboT
MEeCTOMOMOXKEHNS

Ha 3aPALHYI0 LOK-CTAHLMIO BPYUHYHO.

Ons nonyyeHus [ONOAHUTENBHbBIX YC/YT CBAXXUTECh C HaMK NMo agpecy aftersales@dreame.tech
Be6-canT: https://global.dreametech.com
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N3BnevyeHne n YTUNN3aUuna akKymMynaTopa

BCTPOEHHbIN NNTUN-NOHHbIN aKKyMYIATOP COAEPXKNT OMacHble WNHCTPYKLMSA MO U3BeUEHUIO
L5l OKPY>KAIOLLEN Cpeabl BeLecTBa. AKKYMY/IATOP AO/IKEH
BbITb N3BMEUEH KBANNDULNPOBAHHbLIMUN TEXHNYECKMU 1. NepesephuTe pobor, ¢ n60M0"'"'b’° MHCTPYMEHTA N3BNeK1Te
cneunannicTaMm v yTMan3npoBaH B MPUCrocobeHHOoM AJis 3Toro BNHTBI B 3aAHEN 4aCTN POLOTA 11 3aTEM CHNMUTE KPBILLKY.
MecTe. 2. OTcoefuHnTe NPOBOAA TEPMUHANOB MeXAy aKKyMy/SsTOPOM 1

- Mepes yTUaAn3aumnen akkyMynsTop Heo6X0AMMO U3B/eYb U3 MEYATHON NIAaTON N NSBIEKNTE aKKyMyNATOP.

npunbopa;

- repef U3BfeyeHemM akkyMynaTopa Heo6XoAMo OTKIHUNTb
npnbop OT MCTOUHMKA IHEPTNN;

= AKKYMYNATOp HeobXoAMMOo yTUAM3MpoBaTh 6e30mnacHbIM
cnocobom.

MEPBbI MPEAOCTOPOXXHOCTW:

- Mepes N3BNeUEHNEM aKKyMyATOPa OTKAUNTE Mprubop oT
WNCTOUHMKA NMUTAHNA 1 MAKCMMAasibHO N3PacxoaynTe 3apss
aKKyMynsaTopa.

« HeHy>KHble aKKyMynaTopbl HE06X0AMMO YTUNM3MPOBAaTh B
npucnocobieHHOM 418 3TOro MecTe.

- 3anpeLLaeTcs oCTaBNATb N3enne Npu BbICOKOW TemnepaTtype Bo
n3bexxaHune B3pbIBOB.

= B cnyuyae NoBpexaeHns akkyMynaTopa XKnakoCTb MOXKET BbITeUb.
Mpu CONPUKOCHOBEHNN C XNAKOCTbI MPOMOIiITE MECTO KOHTaKTa
BOAOV 1 06paTnTech 3a MeaVLVHCKOM MOMOLLbH.

NHdopmaums 06 yTunmsauum n nepepaboTKe OTXOA0B 3MEKTPUYECKOrO U 3/1IeKTPOHHOIO 060pyA0BaHMs

Bce 134envs C CMMBOJIOM pasfiesibHoro cbopa oTpaboTaHHOrO 3/1EKTPMUECKOTO 1 3/IeKTPOHHOTM0 060pyaoBaHna (Avpektusa WEEE 2012/19/

EU) cnepyet yTUAN3npoBaTh OTAENbHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbLIX OTXOAO0B. C Lie/ibi0 OXPaHbl 340P0BbA 1 3aLUMThl OKPYKatoLLel cpefbl Takoe

060pyaoBaHne HeobxoaMMo caaBaTh Ha NepepaboTKy B CreLnabHble NyHKTbl NpeMa 3/1eKTPUUeCcKoro 1 31eKTPOHHOro 060pyaoBaHNs,

onpeaeneHHble MPaBUTeIbCTBOM VI MECTHbIMY OpraHaMu BRactu. NpasuibHas yTuansaums u nepepaboTka NoMoryT npeaoTBpaTiTbh BO3MOXKHbIE

HeraTBHble NOCNeCTBIA AN OKPYXKAtOLLEN Cpeabl 1 300P0Bbs UenoBeka. [s noayyeHns NHOoPMaLmMn 0 MeCTOHaXOXAEHN 1 NOPsaKe npremMa
EEEE  YCTPOICTB B MyHKTax nprema o6patntech B KOMMAHMIO, 3aHNUMALOLLYHCA YCTaHOBKOV 060pyA0BaHMS, NN B MECTHbIe OpraHbl BAACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w -Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

uzytkowaniu i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i
konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta
domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast
zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika
laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na
podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich
przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich
uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

-Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzgdzenia nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usungc
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na sciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
-Trzymac przyrzgd do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazow korozyjnych,
nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikdw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotdow. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktdre mogg zatkac urzgdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne informacje
dotyczgce
bezpieczenstwa

-Nie nalezy uzywac baterii, przewodu zasilajgcego ani stacji dokujgcej

wyprodukowanych przez firmy trzecie. Do stosowania wytgcznie z zasilaczem RCSO0.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgce;j.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywac mokrej szmatki ani mokrych rgk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgce;j.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytgcznie przez wykwalifikowanych technikow lub serwis posprzedazny.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1: 2014 dla produktow

laserowych klasy 1. Nalezy unika¢ bezposredniego kontaktu wzrokowego z nim
podczas uzytkowania.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS6A jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria
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Stacja tadujgca

Zbiornik na wode

Przyrzad do czyszczenia

\\

X

Podktadka mopa

=
Eljw::::]

Kabel zasilajgcy

D

Szczotka boczna

Przeglad produktu

Robot

o Przycisk czyszczenia punktowego
- Nacisnij krotko, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

° Przycisk zasilania/czyszczenia

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczyc i
wytgczyc

- Nacisnij krotko, aby wtgczy¢ czyszczenie po uruchomieniu
robota

D

°  Przycisk stacji dokujgcej

- Nacisnij, aby odestac robota do stacji tadujgcej

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytaczy¢
Blokade Rodzicielskg

Wskaznik stanu

- Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakoriczone
- Migajgce $wiatto pomaranczowe: btad

- Niebieski: Monitoring wtgczony
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Przeglad produktu

Robot

Przycisk resetowania

* Nacisnij i przytrzymaj, aby
przywrdcic ustawienia
fabryczne

Pokrywa

Wskaznik Wi-Fi

Przyrzad do czyszczenia

Wylot powietrza/gtosnik

Czujniki robota

Czujniki upadku

Koto uniwersalne

Styki tadowania

Szczotka boczna

Szczotka gtowna

==

I IIIID(|

A

Kota gtowneo Q ?

o Zatrzaski naktadki
na szczotke

)
U

o Czujnik laserowy LDS

Zderzak
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o Czujnik optyczny SI

Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

o Zatrzask pojemnika na kurz

o Pokrywa pojemnika na kurz

o Filtr

Stacja tadujagca

L Strefa sygnatowa

———o Port zasilania

o Styki tadowania

Modut mopujacy

© Doptyw wody

o Zbiornik na wode

o Zacisk zwalniajgcy zbiornik wody

o Podktadka mopa

° Obszar mocowania
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Przygotowanie domu

Uprzatnij przedmioty takie jak przewody zasilajgce, sciereczki,
kapcie i zabawki, aby zwiekszy¢ wydajnosc robota.

000

v

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umies¢ meble tak,
aby uzyskac wiecej miejsca.

Uwaga:

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach
schodow i sofy, aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

@

Dzieki czujnikowi wizualnemu Sl robot moze lepiej rozpoznawac
i omijac przeszkody, takie jak przewody zasilajgce, buty

i skarpetki. Aby w petni wykorzysta¢ mozliwosci czujnika
wizualnego Al, upewnij sie, ze wszystkie obszary, ktére majg byc¢
czyszczone, sg dobrze o$wietlone.

- Podczas pierwszego uzycia robota, nalezy go sledzi¢ podczas czyszczenia, aby w pore usungc¢ wszelkie potencjalne przeszkody.
- Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich miejscach.
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

3. Ustawianie stacji dokujgcej

Odklej tasme dwustronng na spodzie stacji tadujgcej, a nastepnie
umiesc stacje tadujgcg na rownym podtozu przy scianie i podtgcz
jg do gniazdka elektrycznego.

Uwaga:

- Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach stacji tadujgcej
oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

- W celu zapewnienia prawidtowej tgcznosci telefonu z robotem nalezy zadbac o to, aby
zarowno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byty w zasiegu sieci Wi-Fi.

- Nie umieszczac stacji tadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na dziatanie promieni
stonecznych lub takim, w ktérym inne przedmioty mogtyby blokowac jej strefe sygnatowa.
Moze to uniemozliwi¢ powrét robota do stacji tadujgcej w celu natadowania.

- Uzyj tasmy dwustronnej w zaleznosci od potrzeb.

- Wczysci¢ powierzchnig, na ktorej zostanie umieszczona stacja dokujgca, za pomocg suchej
szmatki.

- W razie potrzeby usun tasme dwustronng powoli, aby zmniejszy¢ ilos¢ pozostatosci po kleju.

4. Umiesc robota w doku tadowania. Robot zacznie sie
automatycznie tadowac

mniejszy niz 15%
Uwaga:
- Natadowac baterie do petna przed pierwszym uzyciem.

- Nie montuj modutu mopujgcego podczas tadowania. Zachowaj szczegdélng ostroznos¢

z mokrym mopem, poniewaz moze on uszkodzi¢ podtoge.

- Biaty: poziom natadowania jest wiekszy niz 15%
- Pomaranczowy: poziom natadowania jest
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Potgcz z aplikacjg Dreamehome

Ten produkt wspétpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢ uzywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na robocie lub wyszukaj
"Dreamehome" w sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowac
aplikacje w zaleznosci od potrzeb.

Pod pokrywg

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz Dreamehome, kliknij "@" w prawym gornym rogu i
zeskanuj ponownie powyzszy kod QR, aby doda¢ "DreameBot
D10s Pro". Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢
nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

10:27 il 56 - 10:27 FET
My Devices Q2@ < Add Device =

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg sie réznic
od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
opartymi na najnowszej wersji aplikacji.
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3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-
Fi. Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski {3 i {} i przytrzymaj
je do momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu
na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli

migac, bedzie to oznaczato, ze potgczenie zostato pomyslnie
zresetowane.

o Wskaznik Wi-Fi

-Powolne miganie: oczekiwanie na
potgczenie

-Szybkie miganie: taczenie
-Swiatto state: potgczony

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i dodaj
urzgdzenie ponownie.

Uzytkowanie

1. Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z
instrukcjami w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot
rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Proces mapowania
zostanie zakonczony, gdy robot powrdci do stacji dokujgcej, a
mapa zostanie zapisana automatycznie.

2. Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtaczy¢
robota, wskaznik zasilania bedzie swiecit sie Swiattem statym. Po
umieszczeniu robota na stacji dokujgcej, powinien on wtgczy¢
sie automatycznie i rozpoczgc tadowanie. Aby wytgczyc¢ robota,
odsun go od stacji i nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3
sekundy.

3. Czyszczenie

Po wtgczeniu robota nacisnij krotko przycisk (», aby rozpoczg¢
czyszczenie. Nastepnie robot doktadnie wyznaczy trase,
metodycznie wyczysci wzdtuz krawedzi i Scian, a nastepnie
zakonczy doktadnie czyszczgc kazde pomieszczenie Sciezkg
czyszczenia w ksztatcie litery S.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
PO | SRR | - ===~

Uwaga: Przed zadaniem czyszczenia, nalezy upewnic sie, ze robot wystartowat ze stacji
dokujgcej. Nie nalezy przesuwac stacji tadujacej podczas pracy robota.

4. Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go

wstrzymac. Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut,
automatycznie przejdzie w tryb uspienia. Wszystkie wskazniki na
robocie wytgczg sie. W celu wybudzenia robota nacisnij dowolny
przycisk na robocie lub uzyj aplikacji.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej spowoduje
zakonczenie biezgcego sprzgtania.

5. Tryb Nie przeszkadzac

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadza¢, robot nie bedzie mogt
wznowic czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie
przeszkadzac jest domyslnie wytgczony. Mozna uzyc¢ aplikacji, aby
witgczyc tryb Nie przeszkadzac lub zmieni¢ okres jego trwania.
Domyslnie okres trybu Nie przeszkadzac to 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadzac¢ zaplanowane zadania czyszczenia bedg nadal
wykonywane.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktérym je przerwat, po uptywie okresu Nie
przeszkadzac.

6. Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krotko przycisk {3, aby
wigczyc tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci
kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokoét siebie i
powrdci do punktu wyjscia po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.
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Uzytkowanie

7. Zaplanowane czyszczenie

Aplikacja Dreamehome pozwala zaplanowac czyszczenie. Robot
automatycznie rozpocznie zadanie o wyznaczonej godzinie, a po
jego zakonczeniu wraci do stacji tadujgcej w celu natadowania.

8. Wiecej funkgji aplikacji

Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby
korzystac z wiekszej liczby funkcji. Wersja aplikacji mogta zostac
zaktualizowana i nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
opartymi na aktualnej wersji aplikacji.

9. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdg co najmniej trzy razy
przed pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.
1) Nalezy zwilzy¢ podktadke mopa i wykreci¢ nadmiar wody.
Zamontuj podktadke mopa tak jak pokazano na rysunku.
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2) Napetnij zbiornik wodg.

Uwaga:

- Nie uzywac zadnych srodkéw czyszczgcych ani dezynfekujgcych.

- Nie nalezy napetniac zbiornika na wode gorgcg wodg, poniewaz moze to spowodowac
jego znieksztatcenie.

3) Wyréwnaj modut mopujacy zgodnie ze strzatkg, a nastepnie
WsUn go z tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej
pozycji. Nacisnij przycisk O lub uzyj aplikacji Dreamehome, aby
rozpoczgc czyszczenie.

Uwaga:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od potrzeb.

Dzienna konserwacja

Czesci
Aby utrzymac¢ robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie sie z
ponizszg tabelg dotyczgcg rutynowych czynnosci konserwacyjnych.

Czestotliwos¢
konserwacji

Czestotliwosé

Czesc wymiany

Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka gtéwna Co 6 do 12 miesiecy

Filtr pojemnika na

Kurz Co 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka boczna

Obszar sygnalizacji
stacji dokujgcej

Styki tadowania

Koto uniwersalne

Co miesigc /
Czujnik laserowy LDS
Czujnik optyczny SI
Czujniki upadku
Zbiornik na wode Wyczysci¢ w razie /
potrzeby

Pojemnik na kurz

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota. W
przypadku szczegdlnych okolicznosci, czesci powinny zosta¢ wymienione.

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz,
aby zdemontowac pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz tak, jak pokazano na
rysunku.
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Dzienna konserwacja

3. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko. Czyszczenie modutu mopujacego

1. Przesun dwa klipsy zwalniajgce z boku zbiornika na wode, aby
zdjg¢ modut mopujacy, a nastepnie sciggnij podktadke mopa z
modutu mopujgcego.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
aby zapobiec jego uszkodzeniu.

4. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

2. Opréznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym
zamontowaniem optucz wodg i pozostaw do wyschniecia na
powietrzu.

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptuka¢ wytgcznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie nalezy
uzywac zadnych detergentow.

- Wytacznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac¢ pojemnika na kurz i

filtra. Uwaga: Nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.
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Dzienna konserwacja

3. Wyczysc i osusz wktad myjgcy.

A

Uwaga:
- Po uzyciu wyjg¢ wktad myjacy i oczysci¢. Nalezy upewnic sie, ze brudna woda nie
wptywa z powrotem do odptywu wody, aby uniknag¢ jego zatkania.

4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetos¢ nie jest
dobrze rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w
pokrywie zbiornika wody.

Czyszczenie szczotki gtéwnej

1. Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjgc¢ ostone
szczotki i wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciggnij ostony szczotki, jak pokazano na rysunku. Uzyj
dotgczonego narzedzia czyszczgcego, aby usungc wtosy zaplatane
W szczotce.

Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtoséw, aby unikng¢
uszkodzenia szczotki.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki bocznej

Wyciggnij szczotke boczng i uzyj dotgczonego narzedzia do
czyszczenia, aby usung¢ wtosy zaplgtane w szczotke.

Czyszczenie kota gtownego i kota wielokierunkowego

Uwaga: Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota
uniwersalnego.
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Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywac mokrej scierki, aby zapobiec

uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Wyczys¢ czujnik laserowy LDS

Czyszczenie czujnika Czyszczenie stykow tadowania
optycznego S|

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i przytrzymaj przycisk O
przez 10 sekund, aby wytgczyc¢ go recznie. Nastepnie nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk &
przez 3 sekundy, aby wtgczyc robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy upewnic sie, ze
pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego uzytkowania, aby utrzymac jego
optymalng wydajnosc. Jesli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczyc i
odtozyc¢. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprébuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy
32 °F (0°C) a 104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie

Stacja tadujgca nie jest podtgczona do zasilania. Nalezy upewnic¢ sie, ze oba konce przewodu sg poprawnie
podtgczone.
Stabe potgczenie. Wyczys¢ styki tadowania robota i stacji tadujace;j.

Robot nie moze wréci¢ do
stagji

Wokot stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umiesc stacje tadujacg na wiekszej przestrzeni.
Oczysc strefe sygnatowg stacji tadujace;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytacz i wtgcz robota ponownie

Robot wydaje dziwny dZzwiek

Obcy przedmiot moze zaplatac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z kot gtownych. Zatrzymaj
odkurzacz i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak
skutecznie, jak wczesniej, lub
pozostawia kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtdwng. Nalezy go usungc.

Problem

Rozwigzanie

Czy pozostawienie robota w stacji
tadujacej powoduje zuzycie energii
nawet wtedy, gdy odkurzacz jest
natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujacej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem
energii, ktéry pomaga zachowac optymalng wydajnos¢ akumulatora.

Ze zbiornika na wode nie wyptywa
woda lub wyptywa jej tylko troche

Nalezy upewnic¢ sie, ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczys¢ wktad myjacy.

Nalezy upewnic¢ sie, ze wktad myjgcy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwdr w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia po
natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,,nie przeszkadzac”, co uniemozliwia wznowienie
czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji tadujgce;j.

Robot nie wraca do stacji tadujgcej po
jego przeniesieniu

Robot nie moze sie potgczy¢ z
siecig Wi-Fi

Wystagpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobrac¢ najnowszg wersje aplikacji
Dreamehome, a nastepnie sprébowa¢ ponownie nawigza¢ potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w
aplikacji Dreamehome jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-
Fi.

Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twdj odkurzac taczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie
natadowana co najmniej w 15%.
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Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia.
Jesli robot jest za daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powroci¢. W
takim przypadku nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadujgcej.

W celu uzyskania dodatkowej obstugi prosimy o kontakt poprzez e-mail: aftersales@dreame.tech
Strona internetowa: https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot
Model RLS6A
Czas tadowania Ok. 6 godzin
Napiecie znamionowe 14,4V =
Moc znamionowa 46 W

Czestotliwos¢
operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

<20 dBm
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Stacja tadujgca
Model RCSO
Wejscie 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Wyjscie 198V=1A

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac
sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Utylizacja i wyjmowanie baterii

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje
niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic
sie, ze akumulator zostat wyjety przez wykwalifikowanych
technikow i zutylizowany w odpowiednim punkcie recyklingu.

» bateria musi by¢ wyjeta z urzgdzenia przed jego ztomowaniem;
= podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtgczone od
zasilania;

= baterie nalezy zutylizowac w bezpieczny sposéb.

UWAGA:

» Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ zasilanie i maksymalnie
wyczerpac baterie.

- Niepotrzebne baterie nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim
punkcie recyklingu.

= Nie nalezy wystawia¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby
unikng¢ ryzyka wybuchu.

» Z powodu niewtasciwych warunkoéw z baterii moze zostac
wydostac sie ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy
optukac dane miejsce pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

Informacje dotycz ce europejskiej dyrektywy WEEE

Instrukcja demontazu

1. Odwrdc robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia
Srub znajdujgcych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski pomiedzy baterig a ptytg gtdwng, aby wyjac
baterie.

Wszystkie produkty opatrzone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE, jak w dyrektywie 2012/19/UE), ktére go

punktowi zbiérki odpadéw do recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, wyznaczonego przez wtadze rzgdowe lub lokalne.
Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. Aby uzyska¢ wiecej

E nie nalezy mieszac¢ z niesortowanymi odpadami domowymi. Nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i sSrodowisko poprzez przekazanie sprzetu specjalnemu
|

informacji na temat lokalizacji oraz warunkéw takich punktéw zbiorki, nalezy skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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